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Informacja producenta 
 

 
Producent zastrzega sobie prawo do dokonywania zmian niekt·rych funkcji w zwiŃzku  
z ciŃgğym udoskonalaniem konstrukcji przyrzŃdu. 
 

 

 
HARTÈ jest zastrzeŨonym znakiem towarowym HART Communication 
Foundation, Austin, Texas, USA 

 
 

MODBUSÈ jest zastrzeŨonym znakiem Modbus Organization, Inc., North 
Grafton, MA 01536 USA 

 

 

Przed przystŃpieniem do instalacji urzŃdzenia naleŨy dokğadnie przeczytaĺ 
cağoŜĺ instrukcji, w szczeg·lnoŜci zaŜ punkty poŜwiňcone bezpieczeŒstwu. 

 
UrzŃdzenie zostağo wyprodukowane zgodnie z wymogami dyrektyw Unii 

Europejskiej. 
 
Instrukcja powinna byĺ przez cağy czas przechowywana w bezpiecznym 

miejscu w pobliŨu miejsca instalacji urzŃdzania. 
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1. SYMBOLE I OZNACZENIA 

 
 

 

 

Sprzňt chroniony przez podw·jnŃ izolacjň lub wzmocnienie izolacji. 

 

Zacisk uziemienia (masy), umoŨliwia poprawnŃ pracň produktu. Nie 
uŨywaĺ w celu zapewnienia bezpieczeŒstwa elektrycznego. 

 

Uwaga, niebezpieczeŒstwo poraŨenia prŃdem. 

 

 
Uwaga, ryzyko niebezpieczeŒstwa, patrz doğŃczona dokumentacja. 
. 

 

Uwaga, wyğadowania elektrostatyczne obwod·w wraŨliwych. Nie 
dotykaĺ i nie obsğugiwaĺ urzŃdzenia bez odpowiednich Ŝrodk·w 
ostroŨnoŜci przeciwko wyğadowaniom elektrostatycznym. 

! 
WaŨne uwagi i informacje.  
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2. INFORMACJE DOTYCZłCE BEZPIECZEőSTWA 

Bezpieczne uŨywanie produktu moŨe byĺ zagwarantowane tylko wtedy, gdy jest on 
poprawnie zainstalowany, uruchomiony, uŨywany i utrzymywany przez wykwalifikowany 
personel (wiňcej informacji w kolejnych podrozdziağach) zgodnie z instrukcjŃ obsğugi. W 
celu unikniňcia zagroŨenia konieczne jest r·wnieŨ speğnienie og·lnych zaleceŒ 
dotyczŃcych narzňdzi i urzŃdzeŒ zabezpieczajŃcych. 

 
Uwaga 
UŨywanie produktu inaczej, niŨ jako rejestrator danych lub niepoprawna instalacja 

produktu, wszelkiego typu modyfikacje produktu lub naprawy niezgodne z poniŨszŃ 
instrukcjŃ mogŃ: 

¶ spowodowaĺ uszkodzenie produktu lub mienia, 

¶ byĺ przyczynŃ uraz·w lub Ŝmierci personelu, 

¶ uniewaŨniajŃ oznaczenie . 

¶ spowodowaĺ utratň gwarancji  

 

 

NaleŨy odğŃczyĺ napiňcie zasilajŃce przed otwarciem obudowy 
produktu. 

 
 
UWAGA 
Produkt jest zgodny z nastňpujŃcymi dyrektywami i normami zharmonizowanymi:  

KompatybilnoŜĺ elektromagnetyczna (2014 / 30 / UE), speğniajŃc standardy: 

¶ OdpornoŜĺ EN 61326-1:2013 Tabela 2. 

¶ Emisja przewodzona i promieniowana Grupa1 klasa A zgodnie z EN 

55011:2009+A1:2010.  

Dyrektywa LVD 2014/35/EC (dla urzŃdzeŒ FP-3011N, FP-3021N, FP-3031N ) zgodnie z 
nastňpujŃcy mi standardami:  

¶ Kategoria przepiňcia II, stopieŒ zanieczyszczenia 2, zgodnie z EN 61010-1_2010  
Dyrektywa RoHS 2011/65/UE  
Produkt moŨe byĺ naraŨony na zakğ·cenia powyŨej limit·w EN 61326, jeŨeli: 

¶ Produkt lub jego okablowanie jest umieszczony w pobliŨu nadajnika radiowego. 

¶ W napiňciu zasilajŃcym pojawiajŃ siň nadmierne zakğ·cenia. Zabezpieczenia linii 

zasilajŃcej (AC) powinny byĺ zamontowane, jeŨeli zakğ·cenia napiňcia zasilajŃcego sŃ 

prawdopodobne. Zabezpieczenia powinny ğŃczyĺ filtrowanie, tğumienie, ograniczniki 

przepiňĺ i impuls·w. 

¶ Telefony kom·rkowe i radia przenoŜne mogŃ powodowaĺ zakğ·cenia, jeŨeli sŃ uŨywane 

w odlegğoŜci do okoğo 1m od produktu lub jego okablowania. Rzeczywisty konieczny 

dystans bňdzie siň r·Ũniĺ w zaleŨnoŜci od instalacji i mocy nadajnika.  
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Przeznaczenie  

¶ SprawdŦ czy produkt jest odpowiedni do zastosowania w danej aplikacji. 

¶ Ustal prawidğowe poğoŨenie instalacji. 

¶ Przed przystŃpieniem do montaŨu produkt·w Metronic AKP naleŨy wziŃĺ pod uwagň 

wszelkie ograniczenia Ŝrodowiskowe urzŃdzeŒ, wyszczeg·lnione w instrukcji. 

Dostňp  

Zapewniĺ bezpieczny dostňp i w razie potrzeby bezpiecznŃ platformň roboczŃ 
(odpowiednio strzeŨonŃ) przed przystŃpieniem do pracy z urzŃdzeniem. 

OŜwietlenie  

Zapewniĺ odpowiednie oŜwietlenie, zwğaszcza tam, gdzie wymagane sŃ szczeg·ğowe 
lub skomplikowane prace. 

Niebezpieczne otoczenie wok·ğ produktu 
NaleŨy rozwaŨyĺ: obszary zagroŨone wybuchem, brak tlenu (np. zbiorniki, wyrobiska), 

niebezpieczne gazy, ekstremalne temperatury, gorŃce powierzchnie, zagroŨenie 
poŨarowe (np. podczas spawania), nadmierny hağas, ruchy maszyn. 

 
System 
NaleŨy rozwaŨyĺ wpğyw na cağy proponowany ukğad pracy. Czy wszelkie proponowane 

dziağania nie wywoğa niebezpieczeŒstwa dla Ũadnej innej czňŜci systemu lub personelu? 
NiebezpieczeŒstwo moŨe obejmowaĺ izolacjň otwor·w lub urzŃdzeŒ 

zabezpieczajŃcych lub uczynienie nieskutecznymi kontroli i alarm·w.  
 
Narzňdzia i materiağy eksploatacyjne 
Przed rozpoczňciem pracy naleŨy upewniĺ siň, Ũe sŃ dostňpne odpowiednie narzňdzia 

i/lub materiağy eksploatacyjne.  
 
OdzieŨ ochronna 
NaleŨy rozwaŨyĺ czy osoby przebywajŃce w pobliŨu nie potrzebujŃ odzieŨy ochronnej 

do ochrony przed niebezpieczeŒstwami, np. chemikaliami, niskŃ/wysokŃ temperaturŃ, 
promieniowaniem, hağasem, spadajŃcymi przedmiotami i zagroŨeniami dla oczu i twarzy. 

 
Zezwolenia na pracň 
Wszystkie prace muszŃ byĺ przeprowadzane lub nadzorowane przez odpowiednio 

kompetentnŃ osobň. Pracownicy montaŨu i obsğugi powinni byĺ przeszkoleni w 
prawidğowym wykorzystaniu produktu zgodnie z InstrukcjŃ Instalacji i Konserwacji. JeŨeli 
wdroŨony jest system formalnego Ăzezwolenia na pracňò musi byĺ on przestrzegany. 
JeŨeli nie ma takiego systemu, zalecane jest, aby osoba odpowiedzialna wiedziağa, jakie 
prace sŃ przeprowadzane i w razie koniecznoŜci zorganizowağa asystenta, kt·rego 
podstawowym obowiŃzkiem jest dbanie o bezpieczeŒstwo.  
JeŨeli to konieczne naleŨy umieŜciĺ napis ĂUwaga niebezpieczeŒstwoò. 
 
Magazynowanie 
JeŜli urzŃdzenie ma byĺ przechowywany przez pewien czas przed rozpoczňciem 

montaŨu, naleŨy przestrzegaĺ warunk·w prawidğowego magazynowania. UrzŃdzenie 
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powinno byĺ przechowywanie w temperaturze z zakresu od -30 Á C do 70 Á C i przy 
wilgotnoŜci wzglňdnej utrzymujŃcej siň w granicach od 5% do 95% (bez kondensacji). 

 
Przed zainstalowaniem i podğŃczeniem zasilania naleŨy upewniĺ siň, Ũe wewnŃtrz 

urzŃdzenia nie doszğo do kondensacji. 
 
Czyszczenie i konserwacja 
Produkty Mertonic AKP nie wymagajŃ Ũadnych prac konserwacyjnych poza okresowŃ 

wymianŃ baterii. Przewidywany czas pracy baterii to 10 lat po upğywie, kt·rych naleŨy 
zwr·ciĺ siň do producenta w celu dokonania wymiany. 

Od czasu do czasu naleŨy wyczyŜciĺ obudowň urzŃdzenia suchŃ, miňtkŃ tkaninŃ. Do 
czyszczenia urzŃdzenia nie wolno stosowaĺ rozpuszczalnik·w ani materiağ·w Ŝciernych. 
MogŃ one, bowiem spowodowaĺ przebarwienia lub zarysowaĺ powierzchnie urzŃdzania. 

 
SprzedaŨ  
MPI-D / MPI-DN zawiera bateriň. Przy sprzedaŨy urzŃdzenia lub podzespoğu naleŨy 

podjŃĺ odpowiednie Ŝrodki ostroŨnoŜci zgodnie z lokalnymi / krajowymi przepisami. O ile 
nie zaznaczono inaczej w instrukcji instalacji i konserwacji, z wyjŃtkiem baterii, produkt 
nadaje siň do recyklingu i nie przewiduje siň zagroŨenia ekologicznego zwiŃzanego z jego 
sprzedaŨŃ pod warunkiem zachowania naleŨytej starannoŜci.  

 
Zwracanie produktu 
Klienci i dystrybutorzy muszŃ pamiňtaĺ, Ũe zgodnie z europejskim prawem dotyczŃcym 

zdrowia, bezpieczeŒstwa i ochrony Ŝrodowiska, zwracajŃc produkty do Metronic AKP 
naleŨy dostarczyĺ informacje na temat wszelkich zagroŨeŒ i Ŝrodk·w ostroŨnoŜci, kt·re 
naleŨy podjŃĺ ze wzglňdu na pozostağoŜci zanieczyszczeŒ lub uszkodzenia mechaniczne, 
kt·re mogŃ stanowiĺ niebezpieczeŒstwo dla zdrowia, bezpieczeŒstwa lub Ŝrodowiska. 
Informacje te muszŃ byĺ dostarczone w formie pisemnej, wğŃczajŃc karty charakterystyki 
jakichkolwiek substancji uznawanych za niebezpieczne lub potencjalnie niebezpieczne.  

 

Przed wysyğkŃ kaŨde urzŃdzenie Metronic AKP jest sprawdzane  
i kalibrowane w celu zapewnienia poprawnoŜci jego dziağania.  

 
UWAGA 

W momencie odbioru, kaŨda paczka powinna byĺ sprawdzana pod kontem 

ewentualnego uszkodzenia przesyğki.  

NaleŨy r·wnieŨ dokğadnie sprawdziĺ zawartoŜĺ opakowania i por·wnaĺ stan 

faktyczny wyposaŨenia z listŃ, wyszczeg·lnionych w kolejnym rozdziale, element·w 

(BğŃd! Nie moŨna odnaleŦĺ Ŧr·dğa odwoğania..). W wypadku uszkodzenia lub 

twierdzenia braku element·w naleŨy, w obecnoŜci przewoŦnika, sporzŃdziĺ odpowiedni 

protok·ğ, kt·ry powinien byĺ opatrzony datŃ odbioru oraz podpisem dorňczyciela przesyğki. 
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3. PRZEZNACZENIE PRZYRZłDU 

3.1. Zastosowanie przyrzŃdu 

MPI-D / MPI-DN jest wielokanağowym mikroprocesorowym przyrzŃdem pomiarowym 
z elektronicznŃ rejestracjŃ wynik·w. Przeznaczony jest do wsp·ğpracy z przyrzŃdami 
i czujnikami komunikujŃcymi siň: 

¶ po magistrali cyfrowej RS-485 zgodnie z protokoğem Modbus RTU, 

¶ w standardzie HART (r·wnieŨ w trybie multidrop). 
Ze wzglňdu na budowň toru przetwarzania, miernik nadaje siň do pomiaru przebieg·w 

wolnozmiennych, gdzie zmiany nie nastňpujŃ szybciej, niŨ co kilka sekund. Rejestracja 
wynik·w oraz duŨa liczba kanağ·w pomiarowych predysponujŃ ten przyrzŃd do 
monitorowania parametr·w w pomieszczeniach magazynowych oraz liniach 
produkcyjnych wymagajŃcych pomiar·w wielopunktowych.  
Dziňki rozbudowanym funkcjom rejestracji zdarzeŒ oraz wartoŜci mierzonych moŨliwa 

jest analiza proces·w technologicznych i stan·w awaryjnych. IloŜĺ zapamiňtywanych 
danych oraz funkcje wyŜwietlania i przeglŃdania przebieg·w pozwalajŃ na uŨycie miernika 
jako rejestratora elektronicznego. Cztery wyjŜcia przekaŦnikowe pozwalajŃ na sygnalizacjň 
i proste sterowanie elementami wykonawczymi.  

3.2. Oferowane wersje 

PrzyrzŃd produkowany jest w dw·ch wersjach obud·w ï do zabudowy tablicowej 
(MPI-D) oraz w obudowie naŜciennej (MPI-DN). Wszystkie wersje posiadajŃ te same 
funkcje metrologiczne i zbliŨone uŨytkowe. Wersja MPI-D zasilana jest napiňciem 
24 V AC/DC, wersja MPI-DN przystosowana jest do zasilania zar·wno napiňciem 
24 V AC/DC jak i napiňciem sieciowym 230 VAC.  
Ponadto kaŨda wersja moŨe byĺ opcjonalnie wyposaŨona w wyjŜcie analogowe 

4-20mA. 
Oferowane wersje przyrzŃdu: 
 

MPI-D - x  

 - 0 wersja bez wyjŜcia analogowego 4-20mA 

 - 1 wersja z wyjŜciem analogowym 4-20mA 

 

MPI-DN - x  

 - 0 wersja bez wyjŜcia analogowego 4-20mA 

 - 1 wersja z wyjŜciem analogowym 4-20mA 

UrzŃdzenia dostňpne sŃ w 4 wersjach jňzykowych: 

¶ polskiej, 

¶ angielskiej, 

¶ francuskiej, 

¶ niemieckiej. 
Zmiana wersji jňzykowej moŨliwa jest z klawiatury urzŃdzenia. 
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Ze wzglňdu na niewielkie r·Ũnice pomiňdzy wersjami MPI-D a  MPI-DN instrukcja 
opisuje wersjň MPI-D. Informacje dotyczŃce r·Ũnic w wersji MPI-DN zostağy podane 

w rozdziale 13. 

3.3. Podstawowe funkcje 

¶ Kanağy pomiarowe 
PrzyrzŃd MPI-D umoŨliwia odczyt i rejestracjň 20 wielkoŜci (20 kanağ·w pomiarowych). 

18 kanağ·w sğuŨy do odczytu wartoŜci cyfrowych w protokole HART (wyğŃcznie PV ï 
primary variable, SV ï secondary variable, TV ï third variable oraz FV ï fourth variable) 
lub przez port RS-485 (1) w protokole Modbus. Pozostağe dwa kanağy sğuŨŃ do pomiaru 
i rejestracji wielkoŜci z wejŜĺ typu PULS.  
WejŜcia typu PULS mogŃ pracowaĺ w trybie: 

¶ wejŜĺ dwustanowych, mogŃ Ŝledziĺ sygnağ binarny zwarcie/rozwarcie; do 
kaŨdego z dw·ch stan·w binarnych moŨna przypisaĺ dowolnŃ wartoŜĺ analogowŃ 
(np. -1,00 / +10,0); WartoŜĺ odpowiadajŃca danemu stanowi binarnemu moŨe byĺ 
wykorzystana do prostego sterowania lub jako wartoŜĺ w kanağach obliczeniowych 
(np. kierunek przepğywu); 

¶ pomiaru czňstotliwoŜci w zakresie 0,001 Hz do 10 kHz; programowalny zakres 
czňstotliwoŜci umoŨliwia wyskalowanie zmierzonej wielkoŜci do jednostek 
inŨynieryjnych (np. przepğywu); 

¶ zliczania impuls·w; tryb naleŨy wybraĺ, jeŨeli do wejŜcia dwustanowego 
podğŃczono przetwornik ze stağŃ wagŃ impulsu. 

WejŜcia mogŃ wsp·ğpracowaĺ z biernym nadajnikiem impuls·w (styk, tranzystor 
w konfiguracji OC), Ŧr·dğem impuls·w napiňciowych oraz w standardzie NAMUR. 

 

¶ WartoŜci obliczeniowe 
Na podstawie wynik·w pomiar·w mogŃ byĺ obliczane wartoŜci poŜrednie, definiowane 

wprowadzanymi przez uŨytkownika formuğami (wzorami). MoŨliwe sŃ operacje 
sumowania, r·Ũnicy, mnoŨenia, dzielenia i pierwiastkowania oraz mnoŨenia lub dodawania 
wartoŜci stağej. Za pomocŃ operacji matematycznych moŨna uzyskaĺ sumowanie wartoŜci 
kanağ·w (np. suma kilku przepğyw·w), obliczania wartoŜci Ŝredniej arytmetycznej lub 
geometrycznej (np. Ŝredniej temperatury), stosunku dw·ch wielkoŜci (np. procentowej 
wartoŜci jednego przepğywu wzglňdem drugiego), r·Ũnicy (np. r·Ũnicy ciŜnieŒ mierzonych 
dwoma niezaleŨnymi czujnikami ciŜnienia). Dostňpnych jest 16 kanağ·w obliczeniowych, 
kt·re majŃ takie same funkcje jak kanağy pomiarowe, mogŃ realizowaĺ funkcje alarmowo-
sterujŃce oraz byĺ rejestrowane.  

 

¶ Liczniki 
Do kaŨdego wejŜcia pomiarowego, r·wnieŨ dwustanowego, i kaŨdej wartoŜci 

obliczanej moŨna przypisaĺ dwa niezaleŨne liczniki. Liczniki mogŃ byĺ uŨyte np. do 
pomiaru przepğyw·w wolnozmiennych. Liczniki dla wejŜĺ impulsowych realizujŃ precyzyjne 
sumowanie impuls·w. 

 

¶ Rejestracja wynik·w 
Wyniki pomiar·w i obliczeŒ oraz stany licznik·w mogŃ byĺ rejestrowane 

w wewnňtrznej pamiňci przyrzŃdu o pojemnoŜci 2 GB. Dane zapisywane sŃ w postaci 
tekstowej wraz z zabezpieczeniem szyfrowanŃ sumŃ kontrolnŃ. Opr·cz wartoŜci 

! 
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mierzonych rejestrowane sŃ zdarzenia (zaniki zasilania, przeprogramowanie ustawieŒ, 
przekroczenia prog·w alarmowych, itp.) oraz czynnoŜci autoryzowane. W pamiňci 
wewnňtrznej moŨe siň jednoczeŜnie znajdowaĺ maksymalnie 250 plik·w. 

 

¶ WyŜwietlanie wynik·w 
Wyniki pomiar·w mogŃ byĺ odczytane na ekranie przyrzŃdu lub przeniesione do 

komputera. Na pğycie czoğowej znajduje siň podŜwietlany wyŜwietlacz graficzny LCD TFT 
oraz trzy tr·jkolorowe diody LED. W zaleŨnoŜci od konfiguracji wyniki pomiar·w i obliczeŒ 
przedstawione sŃ w postaci cyfrowej (duŨe cyfry), linijki analogowej lub graficznego 
wykresu. MogŃ byĺ teŨ wyŜwietlane zbiorczo w formie tabel lub wykresu sğupkowego. 
Plansze pomiarowe mogŃ byĺ przeglŃdane sekwencyjnie lub ustawione na wybranym 
kanale.  

 

¶ Przyciski funkcyjne 
UrzŃdzenie MPI-D wyposaŨone jest w siedem przycisk·w funkcyjnych. Przyciski majŃ 

podmieniane znaczenie, w zaleŨnoŜci od wyŜwietlanej w danym momencie informacji. Za 
ich pomocŃ moŨna w peğni skonfigurowaĺ przyrzŃd. UrzŃdzenie MPI-DN posiadajŃ 
rozszerzonŃ klawiaturň 19-przyciskowŃ. 
NajwaŨniejsze funkcje mogŃ byĺ zabezpieczone hasğem wraz z nazwŃ uŨytkownika.  

 

¶ WyjŜcia alarmowo-sterujŃce 
Cztery p·ğprzewodnikowe przekaŦniki wyjŜciowe oraz progi alarmowo-sterujŃce 

pozwalajŃ na zrealizowanie sygnalizacji od przekroczeŒ oraz prostego sterowania 
dwustanowego. PrzyrzŃd umoŨliwia doŜĺ swobodnŃ konfiguracjň pracy przekaŦnik·w 
i przypisania im przekroczeŒ z poszczeg·lnych kanağ·w pomiarowych lub obliczeniowych.  

 

¶ WyjŜcie analogowe 4-20mA (opcjonalne) 
PrzyrzŃd moŨe byĺ wyposaŨony w wyjŜcie analogowej pňtli prŃdowej 4-20mA. WyjŜcie 

to moŨe wysyğaĺ sygnağ liniowo zaleŨny od wartoŜci dowolnie wybranego wyniku. WyjŜcie 
jest montowane opcjonalnie. Pňtla moŨe byĺ zasilana z przyrzŃdu z wewnňtrznego Ŧr·dğa 
napiňcia +24 V albo z zewnňtrznego Ŧr·dğa napiňcia wpiňtego w obw·d lub z odbiornika 
(o ile jego konstrukcja to umoŨliwia). WyjŜcie prŃdowe jest separowane galwanicznie od 
pozostağych obwod·w urzŃdzenia. 

 

¶ Komunikacja z systemem komputerowym 
PrzyrzŃd moŨe byĺ wğŃczony do komputerowego systemu nadrzňdnego przez: 

¶ wbudowany port szeregowy RS-485 (2); dostňpny protok·ğ ASCII oraz 
Modbus RTU, 

¶ port Ethernet; dostňpny protok·ğ Modbus TCP oraz serwer WWW. 
 

¶ Oprogramowanie uzupeğniajŃce (opcjonalne) 
Dodatkowe oprogramowanie uğatwia przeglŃdanie zarchiwizowanych wynik·w wraz 

z podstawowŃ obr·bkŃ matematycznŃ oraz selekcjŃ danych.  
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4. FUNKCJE OPERACYJNE PRZYRZłDU 

 
Pğyta czoğowa przyrzŃdu 

 

4.1. Panel przedni przyrzŃdu  

4.1.1. Organizacja wyŜwietlacza 

WyŜwietlacz wraz z przyciskami jest podstawowym elementem komunikacji 
z uŨytkownikiem i realizuje nastňpujŃce funkcje: 

¶ wyŜwietlanie wynik·w pomiar·w, 

¶ wyŜwietlanie komunikat·w, 

¶ wyŜwietlanie menu i funkcji sterowania archiwum,  

¶ wyŜwietlanie menu i funkcji programowania ustawieŒ przyrzŃdu, 

¶ wyŜwietlanie piktogram·w przycisk·w funkcyjnych (klawiatury). 
 
Na wyŜwietlaczu moŨna wyr·Ũniĺ trzy obszary: 

1) pole wynik·w j, 
2) piktogramy trzech dolnych przycisk·w funkcyjnych k, 
3) piktogramy czterech bocznych przycisk·w funkcyjnych l. 

 
Piktogramy kanağ·w pomiarowych: 
 

  kanağ 01 
 

 kanağ 03 
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Analogicznie pozostağe kanağy. 
 
 
Piktogramy plansz dodatkowych: 
 

 

  ĂArchiwumò 
 

  ĂData i godzinaò 
 

  ĂWyjŜcia przekaŦnikoweò 
 

  ĂProgi alarmowo-sterujŃceò 
 

 ĂWykres sğupkowyò 
 

 ĂTabelaò 
 
 
Piktogramy plansz zbiorczych: 
 
 

 ĂTabelaò definiowana przez uŨytkownika 
 
 
Piktogramy plansz pomiarowych: 
 

 ĂOdczyt duŨyò ï odczyt w postaci cyfrowej o duŨych cyfrach 
 

   ĂTrendò ï odczyt w postaci wykresu graficznego 
 

   ĂBargrafò ï odczyt wraz z linijkŃ analogowŃ  

   ĂMin, maxò - minimum, maksimum, Ŝrednia w postaci tabelarycznej 
 

   ĂMin, max (bar)ò ï minimum, maksimum, Ŝrednia w postaci linijki 
analogowej 
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Piktogramy pozostağe:  
 

 Ustawienia ï przejŜcie do funkcji MENU GĞčWNE i programowanie ustawieŒ 
 

 Powiňkszenie obrazu na cağy ekran (funkcja przeglŃdania archiwum) 
 

 Pomoc ï wywoğanie funkcji pomocy lub dodatkowych informacji 
 

 Informacje o nazwie przyrzŃdu, wersji firmwareôu, numerze seryjnym oraz opis 
tekstowy przyrzŃdu (edytowany przez uŨytkownika) 

 

 ĂWyjŜcieò ï przejŜcie do menu poprzedniego lub zaniechanie operacji 
 

 ĂWejŜcieò ï przejŜcie do nastňpnego menu 
 

,  ĂOKò ï potwierdzenie komunikatu lub akceptacja operacji 

4.1.2. Przyciski funkcyjne 

Na pğycie czoğowej znajduje siň 7 (urzŃdzenie MPI-D) lub 19 przycisk·w funkcyjnych 
(urzŃdzenia MPI-DN, patrz rozdziağ 13.3). W zaleŨnoŜci od wyŜwietlanej informacji oraz 
moŨliwoŜci operacyjnych przyrzŃdu dany przycisk moŨe realizowaĺ r·Ũne zadania. Aby 
uğatwiĺ obsğugň przyrzŃdu, na wyŜwietlaczu pokazywane sŃ piktogramy dla aktywnych 
przycisk·w, podpowiadajŃce uŨytkownikowi dostňpne w danej chwili funkcje.  

4.1.3. Diody sygnalizacyjne 

  Na pğycie czoğowej znajdujŃ siň trzy diody ŜwiecŃce o: 

¶ ALARM ï Ŝwieci stale lub pulsujŃco w kolorze czerwonym sygnalizujŃc stany alarmowe, 
zgğoszeniu towarzyszy odpowiedni komunikat wyjaŜniajŃcy przyczynň alarmu, Ŝwieci w 
kolorze zielonym sygnalizujŃc stan zalogowania uŨytkownika, przypominajŃc o 
koniecznoŜci wylogowania siň po zakoŒczeniu wykonywania operacji autoryzowanych,  

¶ REC ï Ŝwieci w kolorze zielonym sygnalizujŃc zapis danych do pamiňci wewnňtrznej, 
Ŝwieci pulsacyjnie w kolorze zielonym sygnalizujŃc otwieranie/zamykanie pliku, Ŝwieci w 
kolorze czerwonym sygnalizujŃc bğŃd funkcji archiwum. 

¶ USB ï Ŝwieci w kolorze Ũ·ğtym gdy kontroler zewnňtrznej pamiňci USB jest wğŃczony, 
Ŝwieci naprzemiennie w kolorze zielono-Ũ·ğtym sygnalizujŃc zapis lub odczyt danych, 
Ŝwieci w kolorze czerwonym sygnalizujŃc bğŃd (np. brak pamiňci masowej podczas 
pr·by zapisu/odczytu danych). 
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4.1.4. Port USB 

Gniazdo portu USB znajduje siň na pğycie czoğowej przyrzŃdu. UmoŨliwia ono 
podğŃczenie zewnňtrznej pamiňci typu pendrive za pomocŃ, kt·rej dane zarchiwizowane w 
wewnňtrznej pamiňci przyrzŃdu mogŃ byĺ skopiowane i przeniesione do komputera PC. 
Gniazdo posiada wysoki stopieŒ ochrony IP54, (ochrona przed przedostawaniem siň kurzu 
oraz wody do Ŝrodka urzŃdzenia) dodatkowo posiada specjalnŃ zatyczkň chroniŃcŃ przed 
przedostawaniem siň kurzu oraz wody do gniazda USB. 

 
 

 
UrzŃdzenie MPI-D nie obsğuguje zaawansowanych struktur katalog·w i podkatalog·w, 
kt·re mogŃ byĺ zapisane w pamiňci zewnňtrznej USB. Zalecane jest uŨywanie pamiňci 

USB (pendrive) przeznaczonej wyğŃcznie do wsp·ğpracy z rejestratorem. 

 

    
Port USB 

 

 
Wyjňcie pamiňci zewnňtrznej z gniazda USB gdy Ŝwieci siň dioda USB (zar·wno 
w kolorze Ũ·ğtym jak i zielono-czerwonym) grozi utratŃ wszystkich danych zapisanym 

znajdujŃcych siň w pamiňci masowej. 

4.1.5. Kopiowanie danych do pamiňci zewnňtrznej USB 

Aby skopiowaĺ pliki do pamiňci zewnňtrznej USB naleŨy wejŜĺ do   Ÿ Menu 
gğ·wne Ÿ Kopiowanie plik·w. Wybranie funkcji Archiwa bieŨŃce spowoduje 
skopiowanie bieŨŃcego pliku archiwum, pliku archiwum licznik·w oraz plik·w rejestr·w. 
Natomiast po wybraniu funkcji Wybierz z listy uŨytkownik moŨe wybraĺ z listy plik, kt·ry 
ma zostaĺ skopiowany. Podczas wykonywania operacji kopiowania pamiňĺ zewnňtrzna 
USB musi znajdowaĺ siň w gnieŦdzie przyrzŃdu. Kopiowanie plik·w moŨe byĺ czynnoŜciŃ 
dostňpnŃ tylko dla wybranych uŨytkownik·w i wymagaĺ podania hasğa. 
Pliki mogŃ teŨ zostaĺ przeniesione (kopiowanie z jednoczesnym usuniňciem pliku) lub 

usuniňte, przy czym w przypadku niekt·rych plik·w funkcje te dostňpne sŃ tylko dla 
uŨytkownika SERWIS. 

! 

! 
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W celu odczytania danych naleŨy wğoŨyĺ pamiňĺ USB do odpowiedniego gniazda 
w komputerze. Pamiňĺ widziana jest jako kolejny dysk komputera, a dane zapisane sŃ 
w formacie tekstowym jako pliki.  

 

 
 

Pamiňĺ masowa typu pendrive 

4.2. WyjŜcie analogowe 4-20mA 

PrzyrzŃd moŨe byĺ opcjonalnie wyposaŨony w wyjŜcie analogowe 4-20mA. WyjŜcie 
moŨe wysyğaĺ sygnağ liniowo zaleŨny od wartoŜci dowolnie wybranego wyniku 
odczytanego, zmierzonego lub obliczonego. 

4.3. Komunikacja z systemem nadrzňdnym 

PrzyrzŃd MPI-D moŨe siň komunikowaĺ z systemem nadrzňdnym za poŜrednictwem: 

¶ portu RS-485 (2) ï protokoğy ASCII i Modbus RTU; 

¶ portu Ethernet, protok·ğ Modbus TCP, serwer WWW. 
 

 
Odczyt danych pomiarowych za poŜrednictwem portu RS-485 nie ma Ũadnego wpğywu 
na komunikacjň przez port Ethernet i jednoczeŜnie odczyt danych przez port Ethernet 

nie ma Ũadnego wpğywu na komunikacjň przez port RS-485. 

4.3.1. Port RS-485 (2) 

Przy wykorzystaniu portu RS-485 (2) moŨliwy jest odczyt: 

¶ wynik·w bieŨŃcych (ASCII i Modbus RTU), 

¶ archiwum wynik·w bieŨŃcych (tylko ostatni plik, ASCII i Modbus RTU), 

¶ 500 ostatnich zdarzeŒ zarejestrowanych przez przyrzŃd (tylko ASCII), 

¶ 500 ostatnich czynnoŜci autoryzowanych zarejestrowanych przez przyrzŃd (tylko 
ASCII), 

¶ plik·w licznik·w oraz rejestr·w zdarzeŒ i czynnoŜci autoryzowanych (tylko ASCII), 

¶ statusu  i informacji o archiwum wynik·w bieŨŃcych (ASCII i Modbus RTU), 

¶ sterowanie archiwizacjŃ (start, stop itp., tylko ASCII). 
PodğŃczenie do portu RS485 moduğu GSM umoŨliwia wysyğanie wiadomoŜci 

tekstowych o wybranych alarmach i awariach oraz mierzonych wartoŜciach i licznikach. 

4.3.2. Port Ethernet 

Przy wykorzystaniu portu Ethernet z protokoğem Modbus TCP moŨliwy jest zdalny 
odczyt: 

¶ wynik·w bieŨŃcych, 

! 
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¶ archiwum wynik·w bieŨŃcych (tylko ostatni plik), 

¶ statusu  i informacji o archiwum wynik·w bieŨŃcych. 
Za poŜrednictwem moduğu Ethernet rejestrator moŨe obsğuŨyĺ do 4 klient·w 

jednoczeŜnie pracujŃcych z protokoğem Modbus TCP. UmoŨliwia to jednoczesne 
odpytywanie urzŃdzenia z 4 r·Ũnych komputer·w lub przez 4 r·Ũne systemy. Dane 
z kanağ·w pomiarowych sŃ dostňpne w dw·ch formatach: Integer oraz Floating point.  

 Dodatkowo udostňpniony jest serwer WWW z kt·rym moŨna poğŃczyĺ siň za pomocŃ 
standardowej przeglŃdarki internetowej. W tym celu naleŨy w pasku adresu przeglŃdarki 

umieŜciĺ adres IP rejestratora (skonfigurowany w menu przyrzŃdu: Ustawienia ­ Port 
Ethernet). Serwer WWW umoŨliwia: 

¶ odczyt wszystkich kanağ·w pomiarowych (zakğadki 1é20 ï kanağy pomiarowe oraz 
21é36 ï kanağy obliczeniowe),  

¶ odczyt licznik·w (stany licznik·w dla danego kanağu, o ile sŃ skonfigurowane, 
wyŜwietlane sŃ poniŨej wartoŜci bieŨŃcej), 

¶ sprawdzenie stanu wyjŜĺ przekaŦnikowych, 

¶ wizualizacjň odczytywanych danych w formie wykresu (zakğadka TREND). 
  
Na wykresie uŨytkownik ma moŨliwoŜĺ ustawienia czasu odŜwieŨania (op·Ŧnienia 

odŜwieŨania wynikajŃ z op·ŦnieŒ podczas komunikacji przez sieĺ Internet i mogŃ wahaĺ 
siň, w zaleŨnoŜci od sieci, od uğamk·w do kilku sekund). Po wybraniu przycisku 
Ustawienia uŨytkownik moŨe zdefiniowaĺ, kt·re kanağy majŃ byĺ przedstawiane na 
wykresie oraz zmieniaĺ kolory linii trendu.  

Serwer WWW dostňpny jest w czterech wersjach jňzykowych: angielskiej, niemieckiej, 
francuskiej i polskiej. 

 

 
Strona testowana byğa w przeglŃdarkach Internet Explorer 8, Opera, Mozilla Firefox, 
Chrome i Safari.  

 

4.4. WyŜwietlanie wynik·w pomiar·w, obliczeŒ oraz dodatkowych informacji 

4.4.1. Plansze pomiarowe 

PrzyrzŃd umoŨliwia prezentowanie wynik·w pomiarowych i obliczeŒ w szeŜciu r·Ũnych 
formach, w postaci plansz pomiarowych. 

 
1. ĂOdczyt duŨyò ï numer kanağu pomiarowego i wynik·w 
postaci duŨych, dobrze widocznych cyfr (ok. 12 mm) wraz 
z opisem tekstowym kanağu pomiarowego i jednostkŃ. 
 
 
 
 
 
 
 

! 
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2. ĂTrendò ï przedstawienie graficzne wynik·w w postaci 
wykresu wartoŜci w czasie (widoczne do 353 ostatnich 
punkt·w pomiarowych) wraz z odczytem cyfrowym 
wartoŜci chwilowej i jednostkŃ. Na wykresie zaznaczone 
sŃ progi alarmowo-sterujŃce (o ile ustawione dla danego 
kanağu), a wartoŜĺ chwilowa po przekroczeniu danego 
progu wyŜwietlana jest w kolorze do niego przypisanym 
(na przedstawionej planszy jest to kolor Ũ·ğty). Przycisk 

oznaczony  umoŨliwia podglŃdniňcie skali osi czasu 
i wartoŜci wykresu. 

 
 
 

3. ĂBargrafò (linijka analogowa) ï wynik w postaci cyfrowej 
wraz z jednostkŃ i opisem tekstowym oraz linijkŃ 
analogowŃ wskazujŃcŃ poğoŨenie odczytu chwilowego 
wzglňdem zdefiniowanej skali, na linijce analogowej 
zaznaczone sŃ r·wnieŨ punkty prog·w alarmowo-
sterujŃcych (o ile sŃ zdefiniowane). 
 

4. ĂMin, maxò (minimum, maksimum, Ŝrednia) ï wynik 
w postaci cyfrowej wraz z jednostkŃ i opisem tekstowym 
oraz tabelkŃ z zapamiňtanymi wartoŜci minimalnej, 
maksymalnej oraz Ŝredniej wraz z datŃ i godzinŃ, od 
kiedy te wartoŜci sŃ liczone. Zerowanie wartoŜci 

wykonuje siň przyciskiem , operacja ta moŨe 
wymagaĺ podania hasğa. 
 

5. ĂMin, max (bar)ò ï wynik w postaci cyfrowej wraz 
z jednostkŃ i opisem tekstowym oraz linijkŃ analogowŃ 
(bargraf) obrazujŃcŃ wartoŜci minimalnŃ, maksymalnŃ 
oraz ŜredniŃ wzglňdem zdefiniowanej skali analogowej. 
Podobnie jak dla poprzedniej planszy zerowanie wartoŜci 

wykonuje siň przyciskiem . Operacja ta moŨe 
wymagaĺ podania hasğa. 
 

6. ĂLicznikò ï wynik w postaci cyfrowej wraz z jednostkŃ 
i opisem tekstowym oraz stanem licznik·w. Przyciskiem 

 moŨna wyzerowaĺ jeden lub obydwa liczniki. 
Operacja ta moŨe wymagaĺ podania hasğa. 
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Podczas programowania ustawieŒ moŨna skonfigurowaĺ spos·b wyŜwietlania wynik·w 
i powyğŃczaĺ pewne plansze pomiarowe. Uğatwia to uŨytkowanie przyrzŃdu, 

ograniczajŃc nieprzydatne funkcje.  

 
Z pozostawionych plansz jedna moŨe byĺ wyr·Ũniona jako ĂdomyŜlnaò, a wiňc taka, 

kt·ra jest pokazywana jako pierwsza po wybraniu danego kanağu pomiarowego. Dla 
kaŨdego kanağu moŨna zdefiniowaĺ r·ŨnŃ liczbň plansz oraz innŃ planszň jako domyŜlŃ. 
Kanağy pomiarowe mogŃ byĺ przeglŃdane rňcznie lub sekwencyjnie. 

 
Rňczny wyb·r kanağu:  
Do wyboru kanağu pomiarowego sğuŨŃ dwa Ŝrodkowe przyciski z czterech bocznych 
(q,p). Kr·tkie naciŜniňcie przycisku powoduje pokazanie kolejnego kanağu pomiarowego. 
Numer dostňpnego kanağu podpowiadany jest odpowiednim piktogramem przycisku. 
W trybie rňcznym dostňpne sŃ wszystkie wğŃczone kanağy.  

 
Automatyczne przeglŃdanie kanağ·w:  
PrzyciŜniňcie i przytrzymanie przycisku wyboru kanağu (q,p) podczas przeglŃdania 
plansz pomiarowych powoduje przejŜcie do automatycznego pokazywania wynik·w 
pomiar·w z kolejnych kanağ·w, odpowiednio w kierunku rosnŃcych lub malejŃcych 
numer·w. W trybie tym widoczne sŃ tylko te kanağy, kt·re zadeklarowane zostağy 

w ustawieniach przyrzŃdu jako PrzeglŃdanie auto ­  TAK. UmoŨliwia to wybranie kilku 
najwaŨniejszych kanağ·w i pokazywanie wynik·w sekwencyjnie. Pozostağe dostňpne sŃ 
w trybie rňcznym. Kr·tkie przyciŜniňcie dowolnego przycisku powoduje zatrzymanie trybu 
Ăautoò. 

 
Zmiana planszy pomiarowej:  
Przycisk Ŝrodkowy i prawy z trzech dolnych umoŨliwia zmianň planszy pomiarowej. 
Dostňpne sŃ tylko te plansze, kt·re w ustawieniach przyrzŃdu zostağy zadeklarowane jako 
Widoczny lub DomyŜlny. KaŨdy kanağ moŨe mieĺ ustawione inne plansze, w zaleŨnoŜci 
od potrzeb pomiarowych. Dostňpna kolejna plansza podpowiadana jest odpowiednim 
piktogramem przycisku. 

4.4.2. Plansze zbiorcze 

Opr·cz plansz z pojedynczym wynikiem pomiaru (lub obliczenia) oraz plansz 
dodatkowych dostňpne sŃ r·wnieŨ zbiorcze plansze z wynikami. UŨytkownik ma 
moŨliwoŜĺ zdefiniowania do 6 tabel, kaŨda z nich w zaleŨnoŜci od zastosowanej czcionki 
(dla kaŨdej tabeli jest do wyboru czcionka mağa lub duŨa) moŨe zawieraĺ szeŜĺ lub trzy 
wyniki (zar·wno wyniki pomiarowe jak i wartoŜci obliczone czy liczniki). 
 
1. ĂTabela 1ò ï tabela definiowana przez uŨytkownika 
zawierajŃca trzy wiersze z wynikami. UŨytkownik ma 
moŨliwoŜĺ edytowania nazwy tabeli np. zamiast nazwy 
ĂTabela 1ò nazwa ĂKocioğ pierwszyò. 

 
 
 
 

! 
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2. ĂTabela 2ò ï tabela definiowana przez uŨytkownika 
zawierajŃca szeŜĺ wierszy z wynikami. 

 
 
 
 
 
 
Plansze zbiorcze dostňpne sŃ w trybie rňcznym bŃdŦ sekwencyjnym. Aby przejŜĺ do 

nastňpnej/poprzedniej tabeli naleŨy nacisnŃĺ przycisk oznaczony . 
 
Automatyczne przeglŃdanie plansz zbiorczych:  
PrzyciŜniňcie i przytrzymanie przycisku wyboru kanağu (q,p) podczas przeglŃdania 
plansz zbiorczych powoduje przejŜcie do automatycznego pokazywania kolejnych tabel, 
odpowiednio w kierunku rosnŃcych lub malejŃcych numer·w. W trybie tym widoczne sŃ 
tylko te tabele, kt·re zadeklarowane zostağy w ustawieniach przyrzŃdu jako PrzeglŃdanie 

auto ­  TAK. UmoŨliwia to wybranie kilku najwaŨniejszych tabel i pokazywanie wynik·w 
sekwencyjnie. Pozostağe dostňpne sŃ w trybie rňcznym. Kr·tkie przyciŜniňcie dowolnego 
przycisku powoduje zatrzymanie trybu Ăautoò. 

4.4.3. Plansze dodatkowe 

Opr·cz plansz pomiarowych i zbiorczych dostňpne sŃ r·wnieŨ plansze z dodatkowymi 
informacjami. 

 
1. ĂProgi alarmowo-sterujŃceò ï zbiorcza plansza 
pokazujŃca stan przekroczeŒ wszystkich 
zaprogramowanych prog·w alarmowo-sterujŃcych. 
KaŨdy kanağ pomiarowy moŨe mieĺ do czterech prog·w, 
symbol ~ lub   w odpowiedniej kratce wskazuje na 
przekroczenie progu odpowiednio g·rnego lub dolnego.  

 
2.  ĂWyjŜcia przekaŦnikoweò ï plansza pokazuje stan oŜmiu 
przekaŦnik·w wyjŜciowych w danym momencie. 
PrzekaŦniki zadeklarowane jako ĂWyğŃczoneò 
(nieuŨywane) nie sŃ pokazywane. 
 
 
 
 

3. ĂData i godzinaò ï plansza informujŃca o ustawieniu 

zegarka przyrzŃdu. Przyciskiem  moŨna ustawiĺ 
nowy czas. Ustawienie zegarka ma istotne znaczenie na 
poprawnŃ archiwizacjň wynik·w pomiar·w. Zmiana daty 
lub czasu moŨe wymagaĺ podania hasğa. 
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4. ĂArchiwumò ï plansza informujŃca o stanie archiwizacji: 
zapis, stop (zapis zatrzymany), aktualnej prňdkoŜci 

zapisu, stanie zapeğnienia pamiňci. Przyciskami  

/  moŨna szybko zatrzymaĺ lub wznowiĺ 

archiwizacjň.  otwiera bardziej zaawansowane 
funkcje sterowania pracŃ archiwum (zakğadanie nowego 
archiwum, zerowanie wskaŦnika zapeğnienia). Pod 

przyciskiem  moŨna uzyskaĺ bardziej szczeg·ğowe informacje o stanie pracy 
archiwum. Sterowanie pracŃ archiwum moŨe wymagaĺ podania hasğa. 
 

5. ĂWykres sğupkowyò ï zbiorcza plansza z wynikami 
w formie wykresu. 
 
 
 
 
 
 

6. ĂTabelaò ï zbiorcza plansza z wynikami w formie tabeli. 
 

 
 
 
 
 
 

ĂPlansze dodatkoweò podczas programowania ustawieŒ przyrzŃdu deklaruje siň jako 
Widoczne lub Ukryte, przez co mogŃ byĺ niedostňpne na wyŜwietlaczu dla uŨytkownika. 
Plansze dodatkowe pokazywane sŃ podczas przeglŃdania wynik·w pomiar·w w trybie 
rňcznym (przyciskami p, q), po ostatnim kanale pomiarowym. Plansze te nie sŃ 
widoczne w trybie sekwencyjnego przeglŃdania wynik·w. 

4.5. Komunikaty 

Interfejs uŨytkownika w przyrzŃdzie MPI-D jest tak zbudowany, aby moŨliwie jak 
najbardziej uğatwiĺ obsğugň przyrzŃdu. Wiele stan·w lub reakcji przyrzŃdu powoduje 
pojawianie siň na wyŜwietlaczu komunikat·w informacyjnych. WymagajŃ one, po 

przeczytaniu, potwierdzenia przyciskiem . Poza wyjŃtkowymi stanami awaryjnymi 
komunikaty nie powodujŃ wstrzymania funkcji pomiarowych przyrzŃdu. 

4.6. Symbole awarii 

Sytuacje awaryjne zwiŃzane z danym kanağem oznaczane sŃ na wyŜwietlaczu 
odpowiednim symbolem.  

Symbole awarii: 

¶ -F- bğŃd komunikacji HART lub  RS485; 

¶ -R- przekroczenie zakresu;  

¶ -W- czekaj; 
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¶ -C- bğŃd komunikacji wewnňtrznej w przyrzŃdzie. 
Symbole awarii wyŜwietlane sŃ zamiast wyniku dla wszystkich kanağ·w, kt·rych 

dotyczŃ, np. dla wejŜcia pomiarowego i kanağu obliczeniowego, w kt·rym dany wynik jest 
wykorzystywany.     

4.7. Funkcje autoryzowane, logowanie i wylogowanie uŨytkownika 

Niekt·re funkcje mogŃ byĺ chronione hasğem. Program przyrzŃdu umoŨliwia 
zdefiniowanie do 25 uŨytkownik·w, kaŨdy z nich posiada wğasne hasğo. Nadrzňdnym 
uŨytkownikiem jest administrator (ADMIN), kt·ry posiada wszystkie uprawnienia poza 
serwisowymi. W zaleŨnoŜci od zastosowania przyrzŃdu, dla kaŨdego uŨytkownika 
indywidualnie, moŨna zaprogramowaĺ operacje, kt·re sŃ dostňpne po podaniu hasğa, 
a kt·re dostňpne sŃ dla wszystkich.  

 
Wykonanie funkcji chronionych moŨliwe jest na dwa sposoby. 

¶ KaŨdorazowo, po wywoğaniu funkcji chronionej w celu jej wykonania naleŨy podaĺ login 
i hasğo. 

¶ UŨytkownik najpierw siň loguje podajŃc sw·j login i hasğo, co sygnalizowanie jest 
Ŝwieceniem diody ALARM w kolorze zielonym. Nastňpnie moŨe wykonywaĺ wszystkie 
funkcje chronione, (do kt·rych posiada uprawnienia) bez koniecznoŜci wpisywania 
hasğa przy kaŨdej operacji. Po zakoŒczeniu pracy naleŨy siň wylogowaĺ. W razie 
zapomnienia przyrzŃd automatycznie siň wyloguje po upğywie ustawionego czasu (po 
30 s, 1, 2, 3, 5 lub 10 minutach).  
 

Logowanie uŨytkownika:  

Po wybraniu przyciskiem  (Ustawienia) w Menu gğ·wne naleŨy wybraĺ funkcjň 
Logowanie, a nastňpnie z listy wskazaĺ nazwň uŨytkownika. Po potwierdzeniu 

przyciskiem  naleŨy podaĺ hasğo. Hasğo skğada siň z 3 do 6 cyfr od 1 do 9 (bez 0). 
Za pomocŃ przycisk·w dolnych wprowadza siň hasğo, kaŨda cyfra wymaga dwukrotnego 
naciŜniňcia przycisku. Przykğadowo, aby wybraĺ cyfrň 4  najpierw wybiera siň grupň trzech 

cyfr , a nastňpnie przycisk oznaczony . Aby siň wylogowaĺ, podobnie 
w Menu gğ·wne naleŨy wybraĺ funkcjň Wylogowanie. 
 

           
Tylko administrator moŨe definiowaĺ czynnoŜci chronione, zakğadaĺ nowych i usuwaĺ 

juŨ istniejŃcych uŨytkownik·w. MoŨe teŨ zmieniĺ hasğo uŨytkownika bez jego znajomoŜci. 
UŨytkownik moŨe natomiast zmieniĺ swoje hasğo. 

Funkcje, kt·re mogŃ byĺ chronione hasğem po odpowiednim zaprogramowaniu: 

¶ Polecenia archiwum (zatrzymanie i wznawianie archiwizacji wynik·w pomiar·w). 

¶ Usuwanie, kopiowanie i przenoszenie plik·w (z wyjŃtkiem plik·w rejestr·w, kt·re mogŃ 
byĺ usuwane/przenoszone jedynie przez uŨytkownika SERWIS). 

¶ Zerowanie min, max (zerowanie wartoŜci minimum, maksimum, Ŝrednia). 
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¶ Ustawianie zegara. 

¶ Zerowanie licznik·w. 

¶ Ustawienia podstawowe (programowanie ustawieŒ przyrzŃdu z wyjŃtkiem poniŨszych). 

¶ Ustawienia prog·w (ustawienia wartoŜci prog·w alarmowych i sterujŃcych). 

¶ Ustawienia wyŜwietlania (ustawienia prezentacji wynik·w na wyŜwietlaczu). 

¶ Ustawienia archiwizacji (ustawienia pracy archiwum). 

Funkcje dostňpne wyğŃcznie dla administratora (zawsze chronione hasğem): 

¶ Rejestry (przeglŃdanie na wyŜwietlaczu). 

¶ Menu administratora (ustawianie czynnoŜci chronionych, definiowanie uŨytkownik·w 
i haseğ, zmiana haseğ uŨytkownik·w). 

¶ Zmiana hasğa (administratora). 

¶ Nowe oprogramowanie (instalowanie nowego oprogramowania przyrzŃdu). 

Funkcje dostňpne wyğŃcznie dla serwisu (ADMIN z uprawnieniami serwisowymi): 

¶ Kalibracja wejŜĺ pomiarowych. 

¶ Usuwanie/przenoszenie plik·w rejestr·w zdarzeŒ i czynnoŜci autoryzowanych. 
 

Hasğo administratora (uŨytkownik ADMIN) w nowym przyrzŃdzie: 1. Tylko w nowym 

przyrzŃdzie hasğo administratora jest jednocyfrowe dla uğatwienia pierwszego 
programowania przyrzŃdu. Hasğo to powinno byĺ zmienione przez administratora na 

inne zaraz po zaprogramowaniu przyrzŃdu. 
Hasğo serwisowe: Uzyskanie hasğa serwisowego jest moŨliwe po skontaktowaniu siň 
z producentem. W tym celu naleŨy wygenerowaĺ ten sam kod cyfrowy jak w przypadku 
zapomnienia hasğa administratora. 

4.7.1. Zmiana swojego hasğa przez uŨytkownika 

KaŨdy uŨytkownik moŨe zmieniĺ swoje hasğo. W tym celu po zalogowaniu siň 
uŨytkownika w Menu gğ·wne naleŨy wybraĺ funkcjň Zmiana hasğa, a nastňpnie podaĺ 
nowe hasğo. 
Zmiana hasğa administratora opisana jest w dalszej czňŜci instrukcji. 
 

JeŨeli uŨytkownik zapomni swoje hasğo, to administrator moŨe je zmieniĺ bez 
znajomoŜci hasğa zapomnianego. 
JeŨeli administrator zapomni swoje hasğo, uzyskanie nowego jest moŨliwe 

u producenta. W tym celu naleŨy wpisaĺ dowolne bğňdne hasğo, po wybraniu polecenia 

 zostanie wygenerowany kod cyfrowy, kt·ry naleŨy podaĺ producentowi. Na 
podstawie tego kodu zostanie podane przez producenta nowe hasğo. 

4.8. Sterowanie procesem archiwizacji wynik·w bieŨŃcych 

PrzyrzŃd posiada wewnňtrznŃ pamiňĺ danych o pojemnoŜci 2GB. Proces rejestracji 
moŨe byĺ ustawiany z przycisk·w na pğycie czoğowej przyrzŃdu: 

¶ zakğadanie nowego zbioru danych do archiwizacji, 

¶ rozpoczňcie (wznowienie) archiwizacji wynik·w, 

¶ zakoŒczenie (wstrzymanie) archiwizacji wynik·w, 

¶ zerowanie wskaŦnika zapeğnienia pamiňci. 

! 

! 
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Po zakoŒczeniu procesu archiwizacji dane mogŃ byĺ przeniesione i skopiowane na 

dysk komputera za pomocŃ przenoŜnej pamiňci podğŃczanej do portu USB. Dostňpny 
opcjonalnie program MPI-C-Raport umoŨliwia analizň wynik·w oraz przygotowanie 
i wydrukowanie raport·w. 

4.8.1. Zakğadanie nowego zbioru archiwum. 

Zakğadanie nowego zbioru danych do archiwizacji moŨe byĺ wykonane z dw·ch 
plansz: z planszy dodatkowej ARCHIWUM lub po wywoğaniu funkcji Menu gğ·wne Ÿ 
Polecenia archiwum.  

Na planszy ARCHIWUM naleŨy wybraĺ przyciskiem  funkcjň Polecenia 

archiwum Ÿ ĂNowe archiwumò, po potwierdzeniu przyciskiem  na pytanie ĂCzy 
chcesz zağoŨyĺ NOWE ARCHIWUM w pamiňci wewnňtrznej?ò naleŨy potwierdziĺ 

przyciskiem . Po zaakceptowaniu dioda REC bňdzie pulsowaĺ w kolorze 
zielonym przez kilka sekund podczas wykonywania operacji. W pamiňci wewnňtrznej 
przyrzŃdu zostanie zağoŨony zbi·r tekstowy o nazwie ar[adr]_[numer].txt gdzie adr 
oznacza dwucyfrowy adres przyrzŃdu, a numer to kolejny numer zağoŨonego zbioru (w 
jednym przyrzŃdzie niemoŨliwe jest zağoŨenie pliku archiwum o tej samej nazwie). 
Przykğadowa cağa nazwa zbioru ma wyglŃd: ar01_004.txt.  

 

 
     Aby m·c rozr·Ũniĺ pliki pochodzŃce z r·Ũnych przyrzŃd·w zaleca siň 

skonfigurowanie w nich odmiennych adres·w nawet w przypadku nie korzystania z 
transmisji przez RS-485. 

 
Nastňpnie na wyŜwietlaczu pojawi siň komunikat o zağoŨeniu nowego archiwum wraz 

z przewidywanym czasem zapeğnienia wewnňtrznej pamiňci oraz pytaniem ĂCzy chcesz 
teraz ROZPOCZłĹ ARCHIWIZACJŇ?ò. Aby rozpoczŃĺ archiwizacjň do nowo zağoŨonego 

pliku archiwum naleŨy nacisnŃĺ przycisk .  
Funkcja zakğadania nowego archiwum moŨe byĺ chroniona hasğem. UŨytkownik 

posiadajŃcy uprawnienia do poleceŒ archiwizacji moŨe nie posiadaĺ uprawnieŒ do 
usuwania plik·w archiwum.  

Analogicznie zakğada siň nowy zbi·r archiwum wywoğujŃc przyciskiem  Ÿ Menu 
gğ·wne Ÿ Polecenia archiwum Ÿ Nowe archiwum. 

4.8.2. Rozpoczňcie, wznowienie i zatrzymanie archiwizacji. 

Rozpoczňcie lub zatrzymanie procesu archiwizacji najwygodniej jest wykonaĺ na 
planszy ARCHIWUM. Gdy archiwizacja jest zatrzymana dostňpny jest przycisk szybkiego 

! 
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startu . W przypadku, gdy archiwizacja jest wğŃczona, ten sam przycisk przybiera 

postaĺ  i umoŨliwia zatrzymanie archiwizacji. Po zatrzymaniu moŨna ponownie 

uruchomiĺ zapis naciskajŃc przycisk , archiwizacja bňdzie wtedy kontynuowana, 
a wyniki dopisywane do bieŨŃcego zbioru istniejŃcego w pamiňci wewnňtrznej. Zar·wno 
rozpoczňcie jak i zatrzymanie archiwizacji wymaga podw·jnego potwierdzenia. Funkcje te 
dodatkowo mogŃ byĺ chronione hasğem. 

Obie funkcje mogŃ byĺ r·wnieŨ uruchomione z  na planszy ARCHIWUM oraz 

po wywoğaniu funkcji ustawieŒ () w Menu gğ·wne Ÿ Polecenia archiwum Ÿ 
Wznowienie archiwizacji lub Zatrzymanie archiwizacji.  

4.8.3. WskaŦnik zapeğnienia archiwum 

Na planszy ARCHIWUM podawana jest informacja o procentowym zapeğnieniu 
wewnňtrznej pamiňci danych oraz data i godzina przewidywanego cağkowitego 
zapeğnienia. Termin zapeğnienia pamiňci jest orientacyjny. W szczeg·lnoŜci w przypadku 
pracy z dwoma prňdkoŜciami rejestracji (przykğadowo uzaleŨnionymi od przekroczeŒ 
prog·w alarmowych), informacja ta moŨe podlegaĺ znacznym wahaniom. Podobnie 
wstrzymanie archiwizacji moŨe wydğuŨyĺ termin zapeğnienia pamiňci. 
W trybie pracy archiwum Kolejne pliki, jeŨeli jako ograniczenie wybrano Doba / 

TydzieŒ / MiesiŃc zamiast prognozy zapeğnienia wyŜwietlana jest data i godzina 
utworzenia kolejnego pliku.  

W trybie pracy archiwum z nadpisywaniem (Tryb ­ Nadpisywanie) wskaŦnik 
zapeğnienia archiwum peğni nieco innŃ rolň. MoŨe on zostaĺ wyzerowany. Dziňki temu 
uŨytkownik zerujŃc wskaŦnik zaznacza moment odczytu archiwum. Wtedy wskaŦnik 
zapeğnienia oznacza nadpisanie wynik·w od ostatniego odczytu. Zerowanie wskaŦnika 

zapeğnienia archiwum wykonuje siň na planszy ARCHIMUM przyciskiem  Ÿ 

Zerow. wskaŦn. zapeğn. lub w ustawieniach  Ÿ Menu gğ·wne Ÿ Polecenia 
archiwum Ÿ Zerow. wskaŦn. zapeğn. 

4.9. PrzeglŃdanie zarchiwizowanych wynik·w pomiar·w 

Wyniki pomiar·w zapisane w pamiňci wewnňtrznej przyrzŃdu mogŃ byĺ przeglŃdane 
wstecz na wyŜwietlaczu przyrzŃdu w postaci graficznej lub tabelarycznej. Funkcja ta ma 
raczej charakter podglŃdu. Zaawansowana analiza wynik·w powinna byĺ wykonywana 
w komputerze, za pomocŃ odpowiedniego oprogramowania, gdzie moŨliwoŜci sŃ o wiele 
bardziej rozbudowane. 

       

Do przeglŃdarki archiwum wchodzi siň z menu Polecenia archiwum:  Ÿ Menu 
gğ·wne Ÿ Polecenia archiwum Ÿ PrzeglŃdanie lub z planszy pomiarowej ĂTrendò 
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przyciskiem . WejŜcie do menu Polecenia archiwum umoŨliwia r·wnieŨ przycisk 

 na planszy ĂARCHIWUMò. Za pomocŃ przycisk·w  i  moŨna 

przeglŃdaĺ archiwum w osi czasu, natomiast przyciskami Ăƶέ i αƸέ moȍna zmieniaŏ 
kolejne archiwizowane wyniki dla wybranego przedziağu czasowego.  

       

Zakres przedstawianego przedziağu czasowego jest zaleŨny od czňstoŜci 
archiwizowanych wynik·w (wpğyw majŃ obie czňstoŜci I oraz  II) i nie moŨe byĺ zmieniany 
podczas przeglŃdania. Wybrany przebieg moŨna powiňkszyĺ do peğnego ekranu 

przyciskiem  (powr·t do rozmiaru pierwotnego dowolnym przyciskiem).  Pod 

przyciskiem  dostňpne sŃ funkcje dodatkowe przeglŃdania archiwum: 
wyszukiwanie przebiegu o wskazanej dacie i godzinie, przedstawienie tabelaryczne 

wynik·w oraz : 

¶ Autoskalowanie ï automatyczne przeskalowanie wykresu w osi Y, jeŨeli wyniki 
pomiar·w sŃ poza zakresem zdefiniowanej skali, 

¶ Wyniki awaryjne ï pokazywanie na ekranie r·wnieŨ wynik·w awaryjnych 
(podstawianych wartoŜci pomiarowych w przypadku wykrycia awarii czujnika 
pomiarowego; wğaŜciwa funkcja musi byĺ r·wnieŨ wğŃczona w ustawieniach wejŜĺ 
pomiarowych), 

¶ Opis na duŨym wykresie ï opis skal osi w przypadku powiňkszenia przebiegu do 
peğnego ekranu. 

4.10. Archiwum licznik·w 

Plik archiwum licznik·w i Ŝrednich tworzony jest automatycznie. Liczniki 
archiwizowane sŃ co godzinň, jeŨeli w ustawieniach wybrano przynajmniej jeden licznik 
lub wynik do archiwacji. Plik archiwum licznik·w znajduje siň w pamiňci wewnňtrznej 
przyrzŃdu W odr·Ũnieniu od archiwum wynik·w chwilowych nie ma moŨliwoŜci zağoŨenia 
kolejnego pliku archiwum licznik·w i Ŝrednich. R·wnieŨ zmiana ustawieŒ archiwizacji nie 
wymaga zağoŨenia nowego pliku ï zostanie jedynie zapisany kolejny nagğ·wek z nowym 
zestawem archiwizowanych licznik·w i wynik·w. Gdy plik zostanie usuniňty / przeniesiony 
z pamiňci wewnňtrznej przyrzŃd automatycznie utworzy nowy plik. Nazwa pliku archiwum 
licznik·w to artot_[adr].txt, gdzie adr oznacza dwucyfrowy adres przyrzŃdu. Plik moŨe byĺ 
skopiowany bŃdŦ przeniesiony do zewnňtrznej pamiňci USB, a nastňpnie przeniesiony do 
komputera (patrz rozdziağ 4.1.5). Dane w pliku zabezpieczone sŃ polami kontrolnymi, 
umoŨliwiajŃcymi stwierdzenie, czy nie zostağy one zmodyfikowana poza przyrzŃdem. 

 
 

 
     Aby m·c rozr·Ũniĺ pliki pochodzŃce z r·Ũnych przyrzŃd·w zaleca siň 
skonfigurowanie w nich odmiennych adres·w nawet w przypadku nie korzystania z 

transmisji przez RS-485. 

! 
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4.11. Zgğoszenia przekroczeŒ alarmowych 

PrzyrzŃd moŨe mieĺ zaprogramowane po cztery poziomy alarmowo-sterujŃce dla 
kaŨdego wynik·w. KaŨdy pr·g ma indywidualnie ustawiany poziom zadziağania, histerezň, 
moŨe byĺ typu ĂG·rnyò lub ĂDolnyò oraz realizowaĺ funkcjň alarmowŃ i / lub sterujŃcŃ. 
Dodatkowo do kaŨdego progu alarmowego moŨe byĺ przypisany kolor (zielony, Ũ·ğty, 
czerwony). Przekroczenie danego progu sygnalizowane jest przez zmianň koloru 
wyŜwietlania wyniku na kolor przypisany do danego alarmu. JeŨeli wystŃpi przekroczenie 
wiňcej niŨ jednego progu, to przyjmowany jest kolor przypisany do wyŨszego progu. 

 

       
 
Funkcje alarmowe (sygnalizacyjne): 

¶ Zgğoszenie przekroczenia ï na pğycie czoğowej pulsuje w kolorze czerwonym dioda 
ALARM, na wyŜwietlaczu pojawia siň komunikat informujŃcy o numerze kanağu oraz 
dacie i godzinie zgğoszenia. JeŨeli wiňcej przekroczeŒ zostağo zgğoszonych, to 

komunikaty ustawione sŃ w kolejkň. PotwierdzajŃc przyciskiem  moŨna 

odczytaĺ wszystkie kolejne zgğoszenia. Przyciskiem  potwierdza siň wszystkie 
zgğoszenia na raz, bez przeglŃdania. Po potwierdzeniu zgğoszeŒ dioda ALARM Ŝwieci 
w kolorze czerwonym, jeŨeli choĺ jedno przekroczenie dalej wystňpuje. JeŨeli wszystkie 
przekroczenia ustŃpiŃ, dioda ALARM gaŜnie. JeŨeli zgğoszenie alarmu z przekroczenia 
tego samego progu wystŃpi ponownie bez wczeŜniejszego potwierdzenia, wtedy 
w kolejce komunikat·w pamiňtane jest tylko pierwsze zgğoszenie. 

¶ Zmiana koloru wyŜwietlania wyniku dla kt·rego wystŃpiğo przekroczenie (wynik 
wyŜwietlany jest w kolorze przypisanym dla danego przekroczenia alarmowego). 

¶ Pobudzenie przekaŦnika ï zgğoszenia alarm·w mogŃ byĺ powiŃzane z pobudzeniem 
przekaŦnika (np. w celu podğŃczenia sygnalizacji dŦwiňkowej). Potwierdzenie 
zgğoszenia powoduje ustanie pobudzenia. Na etapie programowania ustawieŒ naleŨy 
zdefiniowaĺ przekaŦniki sygnalizacyjne oraz przypisaĺ im odpowiednie progi alarmowe. 

¶ Zaznaczenie przekroczenia na planszy ĂPROGI ALARMOWO-STERUJłCEò ï 
przekroczenie progu alarmowego pokazane jest graficznie na planszy w postaci 
symbolu ~ lub   odpowiednio dla g·rnego i dolnego przekroczenia oraz koloru 
przypisanego do danego progu. Na tej planszy pokazywane sŃ jednoczeŜnie 
przekroczenia sterujŃce. 

¶ Odnotowanie przekroczenia w rejestrze zdarzeŒ ï przekroczenie moŨe byĺ 
odnotowywane w rejestrze zdarzeŒ, w zaleŨnoŜci od zaprogramowania moŨe to byĺ 
tylko zgğoszenie, zgğoszenie i powr·t lub tylko powr·t. Nie jest odnotowywane 
potwierdzenie zgğoszenia. 

4.12. Funkcje sterujŃce 

WykorzystujŃc po cztery progi alarmowo-sterujŃce wraz z histerezŃ oraz cztery  
swobodnie programowalne przekaŦniki wyjŜciowe przyrzŃd moŨe realizowaĺ proste 
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funkcje sterujŃce typu ĂwğŃcz / wyğŃczò. Sterowanie nie wymaga obsğugi uŨytkownika, 
moŨe on natomiast podglŃdnŃĺ stan przekroczenia odpowiednich prog·w na planszy 
ĂPROGI ALARMOWO-STERUJłCEò oraz stan pobudzenia przekaŦnik·w na planszy 
ĂWYJśCIA PRZEKAťNIKOWEò, o ile te plansze nie zostağy ukryte podczas 
programowania przyrzŃdu. Przekroczenia prog·w podczas sterowania mogŃ byĺ r·wnieŨ 
odnotowywane w rejestrze zdarzeŒ. 

4.13. Zgğoszenia awarii wejŜĺ pomiarowych 

Brak komunikacji z czujnikiem przypisanym do danego wejŜcia jest traktowany jak 
awaria i oznaczany na wyŜwietlaczu symbolem Ă-F-ò. Wykrycie awarii moŨe powodowaĺ 
zgğoszenie odpowiedniego komunikatu na wyŜwietlaczu i wtedy wymaga potwierdzenia 
przez uŨytkownika nawet, gdy pow·d awarii wczeŜniej ustŃpiğ. W zaleŨnoŜci od ustawieŒ 
przy programowaniu przyrzŃdu, awaria moŨe powodowaĺ pobudzenie odpowiedniego 
przekaŦnika sygnalizacyjnego na czas do chwili potwierdzenia lub powodowaĺ pobudzenie 
przekaŦnika sterujŃcego (na cağy czas trwania awarii). Podobne, awaria oraz jej ustŃpienie 
moŨe byĺ odnotowywana w rejestrze zdarzeŒ. 

4.14. Charakterystyka uŨytkownika - nieliniowe charakterystyki przetwornik·w 
pomiarowych 

Rejestrator moŨe wsp·ğpracowaĺ z przetwornikami pomiarowymi z sygnağem 
prŃdowym lub czňstotliwoŜciowym(wejŜcia PULS), kt·rych zaleŨnoŜĺ pomiňdzy mierzonŃ 
wielkoŜciŃ a sygnağem wyjŜciowym nie jest ani liniowa, ani pierwiastkowa. Charakterystykň 
przetwornika wprowadza siň wtedy do przyrzŃdu w formie pliku. Plik taki naleŨy 
przygotowaĺ na komputerze w edytorze tekstowym lub arkuszu kalkulacyjnym i zapisaĺ 
w folderze gğ·wnym w przenoŜnej pamiňci USB, akceptowane rozszerzenia to .txt i .csv. 
Spos·b wprowadzania pliku do przyrzŃdu opisano w dalszej czňŜci rozdziağu. 
PoniŨej zamieszczono przykğadowŃ treŜĺ pliku z charakterystykŃ przetwornika 

pomiarowego z sygnağem czňstotliwoŜciowym. 
 

#chka Chka_nielin 

100.0  30.0 

200.0 40.0 

300.0  52.0 

 
      Plik z charakterystykŃ musi rozpoczynaĺ siň od sğowa #chka, po kt·rym nastňpuje 

nazwa charakterystyki (do 12 znak·w). Dalej rozpoczyna siň tablica skğadajŃca siň z par 
liczb: sygnağ odpowiednio w mA, Hz, mV lub ɋ i wielkoŜĺ mierzona w swoich wğasnych 
jednostkach. Tablica musi byĺ uporzŃdkowana w kolejnoŜci rosnŃcych wartoŜci sygnağu. 
W poniŨszym przykğadzie czňstotliwoŜci 100 Hz odpowiada wartoŜĺ 30.0. WartoŜci 
poŜrednie pomiňdzy punktami sŃ interpolowane liniowo, zatem np. czňstotliwoŜci 150 Hz 
odpowiada wartoŜĺ 35.0. WartoŜci poza tablicŃ sŃ ekstrapolowane liniowo, zatem 
np. czňstotliwoŜci 50 Hz odpowiada wartoŜĺ 25.0, a czňstotliwoŜci 400 Hz wartoŜĺ 64.0.  
Charakterystyki przetwornik·w przechowywane sŃ w bazie charakterystyk. Aby 

przeglŃdaĺ zawartoŜĺ bazy oraz dodawaĺ i usuwaĺ charakterystyki naleŨy z menu 
gğ·wnego wybraĺ pozycjň Baza charakterystyk. 
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Aby dodaĺ nowŃ charakterystykň nacisnŃĺ przycisk  (pamiňĺ przenoŜna USB 
musi znajdowaĺ siň w gnieŦdzie). Zostanie wyŜwietlona lista, z kt·rej naleŨy wybraĺ 
wğaŜciwy plik. Na liŜcie sŃ tylko pliki z rozszerzeniami .txt lub .csv. NowŃ charakterystykň 
moŨna takŨe dodaĺ podczas konfigurowania wejŜcia bez potrzeby oddzielnego 
wchodzenia do bazy. W tym celu w pozycji Ch-ka naleŨy wybraĺ Dodaj nowŃé. To 
spowoduje wyŜwietlenie listy dostňpnych plik·w. Charakterystyka z wybranego pliku 
zostanie dodana do bazy i od razu ustawiona jako charakterystyka konfigurowanego 
wejŜcia. 
MoŨliwe jest jedynie jednoczesne usuniňcie wszystkich charakterystyk uŨytkownika z 

bazy. W tym celu naleŨy nacisnŃĺ przycisk .  
Na liŜcie charakterystyk obok nazwy wyŜwietlany jest rozmiar zajmowanej pamiňci. 

U doğu ekranu wyŜwietlany jest rozmiar pozostağej wolnej pamiňci. W bazie moŨe byĺ 
jednoczeŜnie do 16 r·Ũnych charakterystyk. 

4.15. Rejestry 

PrzyrzŃd posiada trzy rejestry odnotowujŃce r·Ũne rodzaje zdarzeŒ pomiarowych 
i czynnoŜci wykonywanych przez uŨytkownika. SŃ to: rejestr zdarzeŒ, rejestr czynnoŜci 
autoryzowanych i rejestr kalibracji. ZawartoŜĺ rejestr·w jest przechowywana 
w wewnňtrznej pamiňci przyrzŃdu. Rejestry moŨna odczytywaĺ: na wyŜwietlaczu 
przyrzŃdu, przez port RS-485 (przy uŨyciu programu MPI-C-Raport, wyğŃcznie pliki 
rejestru zdarzeŒ i rejestru czynnoŜci autoryzowanych) oraz po przeniesieniu danych za 
pomocŃ pamiňci masowej typu pendrive.  

4.15.1. Rejestr licznik·w 

W rejestrze licznik·w raz w miesiŃcu zapisywany jest stan wszystkich wğŃczonych 
licznik·w wraz z informacjŃ o czasie, przez jaki przyrzŃd byğ wğŃczony w danym miesiŃcu. 
Zapis odbywa siň w dniu i o godzinie wskazanej w grupie ustawieŒ PoczŃtek miesiŃca. 
W rejestrze przechowywane jest 13 ostatnich wpis·w.  

4.15.2. Rejestr zdarzeŒ 

W rejestrze zdarzeŒ odnotowywane sŃ: 

¶ zağŃczenie i wyğŃczenie zasilania, 

¶ zmiana ustawieŒ, 

¶ zmiana daty lub godziny, 

¶ zerowanie (tzn. ponowne rozpoczňcie Ŝledzenia) wartoŜci maksimum, minimum i Ŝredniej, 

¶ zerowanie licznik·w, 

¶ zmiana ustawieŒ limitu licznik·w, 

¶ poczŃtek i koniec przekroczenia wybranych prog·w alarmowo-sterujŃcych, 
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¶ poczŃtek i koniec nasycenia pary przegrzanej w wybranych ukğadach, 

¶ poczŃtek i koniec stanu awaryjnego na wybranych wejŜciach analogowych, 

¶ zwarcie i rozwarcie wybranych wejŜĺ dwustanowych. 
Przy kaŨdym zdarzeniu odnotowywana jest data i godzina jego wystŃpienia. Na wyŜwietlaczu 
przyrzŃdu uŨytkownik ma moŨliwoŜĺ przeglŃdania 500 ostatnich zdarzeŒ. Rejestr jest 
r·wnieŨ dostňpny w formie pliku, kt·ry moŨe zostaĺ skopiowany i odczytany w komputerze 
(patrz rozdziağ 4.1.5). 
W ustawieniach naleŨy zadeklarowaĺ, kt·re progi majŃ mieĺ odnotowywane 

przekroczenia, kt·re wejŜcia analogowe majŃ mieĺ odnotowywane awarie oraz kt·re 
wejŜcia dwustanowe majŃ mieĺ odnotowywane zwarcia lub rozwarcia. SğuŨy do tego 
pozycja Zdarz. w ustawieniach odpowiednio: progu alarmowo-sterujŃcego i wejŜĺ 
pomiarowych (podmenu Reakcja na awariň, Reakcja na zwarcie i Reakcja na rozwarcie). 

       

4.15.3. Rejestr czynnoŜci autoryzowanych 

W rejestrze czynnoŜci autoryzowanych odnotowywane jest wykonanie kaŨdej 
czynnoŜci wymagajŃcej posiadania uprawnieŒ (patrz rozdz. 4.8). SŃ to: 

¶ zağoŨenie nowego archiwum, 

¶ wznowienie lub zatrzymanie archiwizacji, 

¶ zerowanie (tzn. ponowne rozpoczňcie Ŝledzenia) wartoŜci maksimum, minimum i Ŝredniej, 

¶ zmiana daty lub godziny, 

¶ zerowanie licznik·w, 

¶ zmiana ustawieŒ podstawowych (tzn. wszystkich opr·cz wymienionych poniŨej), 

¶ zmiana ustawieŒ poziomu i histerezy prog·w alarmowo-sterujŃcych, 

¶ zmiana ustawieŒ wyŜwietlania (konfiguracja plansz oraz podŜwietlanie i kontrast 
wyŜwietlacza), 

¶ zmiana ustawieŒ archiwizacji (czňstotliwoŜci zapisu, zestaw archiwizowanych wynik·w 
oraz tryb zapisu), 

¶ kopiowanie/przenoszenie/usuwanie plik·w, 

¶ wczytanie ustawieŒ z pliku, 

¶ instalacja nowej wersji oprogramowania przyrzŃdu (firmware). 
Przy kaŨdej czynnoŜci odnotowywana jest data i godzina oraz nazwa uŨytkownika, 

kt·ry jŃ wykonağ. Na wyŜwietlaczu przyrzŃdu uŨytkownik ma moŨliwoŜĺ przeglŃdania 500 
ostatnich czynnoŜci autoryzowanych. Rejestr jest r·wnieŨ dostňpny w formie pliku, kt·ry 
moŨe zostaĺ skopiowany i odczytany w komputerze (patrz rozdziağ 4.1.5). 

4.15.4. PrzeglŃdanie rejestr·w na wyŜwietlaczu przyrzŃdu 

PrzeglŃdanie rejestr·w jest dostňpne tylko dla administratora po zalogowaniu. Z menu 
gğ·wnego naleŨy wybraĺ pozycjň Rejestry i wskazaĺ wğaŜciwy rejestr. 
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Po wybraniu rejestru licznik·w przyrzŃd wyŜwietli listň dat i godzin dostňpnych 
wpis·w. NaleŨy wybraĺ wğaŜciwy wpis po czym zostanŃ wyŜwietlone symbole i stany 
licznik·w w formie listy. 

    

ZawartoŜĺ pozostağych rejestr·w jest wyŜwietlana w formie przewijanej listy. KaŨda 
linia odpowiada jednemu rekordowi (zdarzeniu, czynnoŜci lub przekroczeniu). 
JednoczeŜnie na wyŜwietlaczu widoczne sŃ trzy rekordy. W ramce na dole ekranu 
wyŜwietlane sŃ dodatkowe informacje nt. rekordu wskazywanego kursorem. 

    

Na wyŜwietlaczu przyrzŃdu moŨna przeglŃdaĺ 500 ostatnich rejestr·w  500 ostatnich 
zdarzeŒ oraz 500 ostatnich czynnoŜci autoryzowanych. 

4.15.5. Pliki rejestr·w zdarzeŒ i czynnoŜci autoryzowanych 

Rejestr zdarzeŒ i rejestr czynnoŜci autoryzowanych dostňpne sŃ dla uŨytkownika 
w formie plik·w. Plik rejestru zdarzeŒ ma nazwň rejzd_[adr].txt a plik rejestru czynnoŜci 
autoryzowanych rejca_[adr].txt gdzie adr oznacza dwucyfrowy adres przyrzŃdu.  

 

 
Aby m·c rozr·Ũniĺ pliki pochodzŃce z r·Ũnych przyrzŃd·w zaleca siň skonfigurowanie 
w nich odmiennych adres·w nawet w przypadku nie korzystania z transmisji przez 

RS-485.  

Pliki zakğadane sŃ automatycznie, ich usuniňcie moŨliwe jest tylko dla uŨytkownika 
SERWIS. 
Pliki rejestr·w mogŃ byĺ kopiowane do zewnňtrznej pamiňci USB, a nastňpnie 

przenoszone do komputera (patrz rozdziağ 4.1.5). Funkcja ta moŨe byĺ czynnoŜciŃ 

! 
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chronionŃ i wymagaĺ podania hasğa. Poszczeg·lne pliki zawierajŃ pola kontrolne, 
umoŨliwiajŃce stwierdzenie, czy ich treŜĺ nie zostağa zmodyfikowana poza przyrzŃdem.  

4.15.6. Zdalny odczyt rejestr·w. 

Program MPI-C-Raport umoŨliwia odczyt zawartoŜci rejestru zdarzeŒ oraz rejestru 
czynnoŜci autoryzowanych przez port RS-485. Odczytane mogŃ byĺ w ten spos·b 
zar·wno rekordy z pamiňci wewnňtrznej przyrzŃdu (czyli 500 ostatnich) jak i pliki 
z wewnňtrznej pamiňci danych 2 GB (w tym przypadku wyğŃcznie przez port RS-485). 
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5. WEWNŇTRZNA PAMIŇĹ DANYCH 

W przyrzŃdzie dane rejestrowane sŃ w wewnňtrznej pamiňci o pojemnoŜci 2 GB. 
PojemnoŜĺ ta zapewnia zapis stosunkowo duŨej iloŜci danych (patrz tabela). W pamiňci 
wewnňtrznej moŨe siň znajdowaĺ maksymalnie 250 plik·w. 
NaleŨy zadbaĺ o odpowiednio czňste tworzenie kopii zapasowych danych 

zarejestrowanych w urzŃdzeniu. W tym celu naleŨy okresowo kopiowaĺ je z urzŃdzenia 
i archiwizowaĺ na dysku twardym komputera, noŜnikach jednokrotnych (np. pğytach CD) 
bŃdŦ w postaci wydruk·w. 
W wewnňtrznej pamiňci danych przechowywane sŃ: 

¶ archiwum gğ·wne (archiwum wynik·w bieŨŃcych), 

¶ archiwum licznik·w, 

¶ pliki rejestru zdarzeŒ i rejestru czynnoŜci autoryzowanych. 
Dostňpne sŃ trzy tryby zapisu danych do  archiwum gğ·wnego: Nadpisywanie, Jeden 

plik, Kolejne pliki. W trybie Nadpisywanie najstarsze wyniki w pliku sŃ nadpisywane, 
w trybie Jeden plik archiwizacja prowadzona jest do momentu gdy plik osiŃgnie wielkoŜĺ 
zadeklarowanŃ w  Rozm. Pliku. Opcja Kolejne pliki powoduje, Ũe gdy plik do kt·rego 
prowadzona jest archiwizacja osiŃgnie wielkoŜĺ przewidzianŃ w  Rozm. Pliku zapis 
kontynuowany jest do kolejnego pliku zağoŨonego automatycznie. 

Rozmiar pliku archiwum gğ·wnego (Rozm. Pliku) moŨe byĺ ograniczony przez 
uŨytkownika (patrz rozdziağ 10.12). 
Dane z wewnňtrznej pamiňci danych mogŃ byĺ: 

¶ Odczytywane do systemu komputerowego przez port RS-485 lub port Ethernet. 
W takiej konfiguracji, ze wzglňdu na doŜĺ wolnŃ prňdkoŜĺ transmisji, naleŨy staraĺ siň 
odczytywaĺ dane stosunkowo czňsto, mniejszymi Ăporcjamiò. 

¶ Pliki z danymi (pliki archiwum wartoŜci bieŨŃcych, licznik·w i rejestr·w) mogŃ byĺ 
kopiowane z przyrzŃdu do pamiňci masowej typu pendrive, a nastňpnie odczytywane 
w komputerze. 
 

Przykğadowe  czasy rejestracji wynik·w pomiar·w w wewnňtrznej pamiňci danych o pojemnoŜci 

2 GB. Uwaga! Podane w tabeli wartoŜci majŃ charakter orientacyjny. 

CzňstoŜĺ 
zapisu 

3 s 10 s 30 s 1 min 5 min 10 min 

16 kanağ·w ponad rok ponad 4 lata ponad 10 lat ponad 20 lat 
ponad 130 
lat 

ponad 260 
lat 

8 kanağ·w ponad 2 lata ponad 7 lat ponad 20 lat ponad 40 lat   

4 kanağy ponad 3 lata ponad 10 lat ponad 30 lat    

1 kanağ ponad 4 lata ponad 15 lat ponad 40 lat    
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6. DANE TECHNICZNE 

Dane techniczne wyspecyfikowane sŃ wsp·lnie dla obu wersji, panelowej i naŜciennej. 
Parametry r·Ũne zaznaczone sŃ odpowiednio MPI-D i MPI-DN.  

 

PĞYTA CZOĞOWA 

Typ wyŜwietlacza LCD TFT graficzny kolorowy, 272 x 480 
punkt·w 

Wymiary pola odczytu: 43,8 mm x 77,4 mm 

Sygnalizacja 3 diody LED tr·jkolorowe, czerwono-
Ũ·ğto-zielone  

Klawiatura Membranowa, 7 (dla MPI-D) lub 19 
przycisk·w (dla MPI-DN) 

 

PORT SZEREGOWY RS-485 (1) 

Protok·ğ transmisji Modbus RTU 

CzňstoŜĺ odczytu 3 s, 4 s, 5 s, 6 s, 10 s, 12 s, 15 s, 30 s, 
1 min,  

PrňdkoŜĺ transmisji 1.2, 2.4, 4.8, 9.6, 19.2, 38.4, 57.6, 
115.2 kbps 

PrzestrzeŒ adresowa przetwornik·w 1 é 247 

Maksymalne obciŃŨenie linii 32 odbiorniki/nadajniki 

Maksymalna dğugoŜĺ linii 1200 m 

Separacja galwaniczna Tak, 250 VAC / 300 VDC 

Maksymalne napiňcie r·Ũnicowe A(+) ï B(-) -8 V é +13 V 

Maksymalne napiňcie sumaryczne A(+) ï 
Ămasaò lub B(-) ï Ămasaò 

-7 V é +12 V 

Minimalny sygnağ wyjŜciowy nadajnika 1,5 V (przy R0 = 54 ɋ)  

Minimalna czuğoŜĺ odbiornika 200 mV / RWE = 12 kɋ 

Minimalna impedancja linii transmisji danych 27 ɋ 

Zabezpieczenie zwarciowe / termiczne Tak 

Wewnňtrzny rezystor terminujŃcy Tak (aktywowany przez zwarcie pin·w na 
ğacz·wce / przeğacznikami typu DIP-
switch) 

Linie wyprowadzone na ğŃcz·wce A(+), B(-), GND RS, +5 V RS (max 
10mA), T(+), T(-) 

PodğŃczenie przewod·w MPI-D: ğŃcz·wka Ŝrubowa 6-pozycyjna 
typu wtyk, maksymalny przekr·j 
przewod·w 1,5 mm2 

MPI-DN: ğŃcz·wka sprňŨynowa, przekr·j 
przewod·w 0,2 mm2 ï 1,5 mm2 

 

HART 

Protok·ğ transmisji Master type rev. 4, rev 5 
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Realizowane funkcje Odczyt zmiennych PV, SV, TV, FV 
Pobieranie adresu dğugiego 
Zmiana adresu kr·tkiego 

Tryb pracy multidrop Tak, do 12 urzŃdzeŒ (multidrop) 

Zasilanie pňtli 24 VDC (max 50 mA) 

Odczyt analogowy linii 4-20mA Nie 

PodğŃczenie przewod·w MPI-D: ğŃcz·wka Ŝrubowa 3-pozycyjna 
typu wtyk, maksymalny przekr·j 
przewod·w 1,5 mm2 

MPI-DN: ğŃcz·wka sprňŨynowa, przekr·j 
przewod·w 0,2 mm2 ï 1,5 mm2 

 

WEJśCIA DWUSTANOWE 

IloŜĺ wejŜĺ 2 

Maksymalne napiňcie wejŜciowe 30 VDC lub 30 Vp-p 

Zakres pomiaru Od 0.001 Hz do 10 kHz 
Od 0.001 Hz do 1 kHz, gdy kondensator 
filtrujŃcy podğŃczony 

Minimalna szerokoŜĺ impulsu 20 ɛs  
0.5 ms, gdy kondensator filtrujŃcy 
podğŃczony  

BğŃd podstawowy (Ta = 20 ÜC) 0.02% 

PodğŃczenie sygnağ·w MPI-D: 2 ğŃcz·wki Ŝrubowe 2-pozycyjne 
typu wtyk, maksymalny przekr·j 
przewod·w 1,5 mm2 
MPI-DN: ğŃcz·wka sprňŨynowa, przekr·j 
przewod·w 0,2 mm2 ï 1,5 mm2 

Konfiguracja: OC / styk   

Napiňcie w stanie rozwarcia 12 V 

PrŃd w stanie zwarcia 12 mA 

Pr·g zağŃczenia / wyğŃczenia 2,7 V / 2,4 V 

Konfiguracja: wejŜcie napiňciowe  

Rezystancja wejŜciowa Okoğo 1 kɋ 

Pr·g zağŃczenia / wyğŃczenia 2,7 V / 2,4 V 

Napiňcie w stanie rozwarcia 12 V (patrz rozdziağ 9.8) 

Konfiguracja: Namur  

Stan wysokiej impedancji 0,4 mA ï 1 mA 

Stan niskiej impedancji 2,2 mA ï 6,5 mA 

 

WYJśCIA DWUSTANOWE 

IloŜĺ wyjŜĺ 4 

Typ wyjŜĺ PrzekaŦniki p·ğprzewodnikowe 

Maksymalny prŃd obciŃŨenia 100 mA (AC/DC) 

Maksymalne napiňcie 60 V (AC/DC) 
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PodğŃczenie przewod·w MPI-D: ğŃcz·wka Ŝrubowa 8-pozycyjna 
typu wtyk, maksymalny przekr·j 
przewod·w 1,5 mm2 
MPI-DN: ğŃcz·wka sprňŨynowa, przekr·j 
przewod·w 0,2 mm2 ï 1,5 mm2 

 

WYJśCIE ANALOGOWE 4-20mA (opcjonalnie) 

IloŜĺ 1 

Sygnağ wyjŜciowy 4-20mA 

Maksymalne napiňcie pomiňdzy I+ i I- 28 VDC 

Rezystancja pňtli (dla Uzas = 24 V) 0 é 500 ɋ 

RozdzielczoŜĺ przetwornika C/A 16 bit 

DokğadnoŜĺ 0.5% 

Zasilanie obwodu pňtli prŃdowej Z zewnŃtrz lub z zasilacza wewnňtrznego 
24 VDC / 22 mA 

Separacja galwaniczna od napiňcia zasilania 400 VAC 

PodğŃczenie przewod·w MPI-D: ğŃcz·wka Ŝrubowa 3-pozycyjna 
typu wtyk, maksymalny przekr·j 
przewod·w 1,5 mm2 
MPI-DN: ğŃcz·wka sprňŨynowa, przekr·j 
przewod·w 0,2 mm2 ï 1,5 mm2 

 

PORT SZEREGOWY RS-485 (2) 

Protok·ğ transmisji ASCII 
Modbus RTU 

PrňdkoŜĺ transmisji 2.4, 4.8, 9.6 ,19.2, 38,4, 57.6, 115.2 kbps 

Kontrola parzystoŜci Even, Odd, None 

Ramka 1 bit startu, 8 bit·w danych, 1 bit stopu 

Maksymalne obciŃŨenie 32 odbiorniki / nadajniki 

Maksymalna dğugoŜĺ linii 1200 m 

Maksymalne napiňcie r·Ũnicowe A(+) ï B(-) -8 V é +13 V 

Maksymalne napiňcie sumaryczne A(+) ï 
Ămasaò lub B(-) ï Ămasaò 

-7V ... +12 V 

Minimalny sygnağ wyjŜciowy nadajnika 1,5 V (przy R0= 54 W) 

Minimalna czuğoŜĺ odbiornika 200 mV / RWE= 12 kW 

Minimalna impedancja linii transmisji danych 27 W  

Zabezpieczenie zwarciowe / termiczne Tak 

Wewnňtrzny rezystor terminujŃcy Tak (aktywowany przez zwarcie pin·w na 
ğŃcz·wce / przeğŃcznikami typu DIP-
switch) 

Separacja galwaniczna Brak 

Linie wyprowadzone na ğŃcz·wce A(+), B(-), GND RS, +5 V RS (max 
10mA), T(+), T(-) 

PodğŃczenie przewod·w MPI-D: ğŃcz·wka Ŝrubowa 6-pozycyjna 
typu wtyk, maksymalny przekr·j 
przewod·w 1,5 mm2 
MPI-DN: ğŃcz·wka sprňŨynowa, przekr·j 
przewod·w 0,2 mm2 ï 1,5 mm2 
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PORT USB 

Gniazdo portu Gniazdo typu A, zgodnie ze standardem 
USB 

Wersja USB 1.1 

StopieŒ ochrony IP54 

System zapisu FAT16 (w ograniczonym zakresie) 

Sygnalizacja zapisu Zielono-czerwona dioda LED na pğycie 
czoğowej. 

 

PORT ETHERNET 

Protok·ğ transmisji Modbus TCP, ICMP (ping), DHCP server, 
http server 

Interfejs 10BaseT Ethernet  

Bufor danych 300 B 

IloŜĺ jednoczesnych otwartych poğŃczeŒ 4 

ZğŃcze RJ-45 

Diody sygnalizacyjne LED 2, wbudowane w gniazdo RJ45  

 

WEWNŇTRZNA PAMIŇĹ DANYCH 

PojemnoŜĺ pamiňci 2 GB  

Orientacyjny czas rejestracji przy czňstoŜci 
zapisu, co 3 s dla 16 kanağ·w pomiarowych 

ok. 400 dni 

Sygnalizacja zapisu Zielono-czerwona dioda LED na pğycie 
czoğowej 

 

ZASILANIE (MPI-D, MPI-DN) 

Napiňcie zasilania 24 VAC (+5% / -10%) 50/60 Hz 
24 VDC (15 ... 30 VDC) (biegunowoŜĺ 
obojňtna) 

Pob·r mocy 6 W max (zasilanie 24 VDC) 
6 VA max (zasilanie 24 VAC) 

PodğŃczenie przewod·w MPI-D: ğŃcz·wka Ŝrubowa 3-pozycyjna 
typu wtyk, maksymalny przekr·j 
przewod·w 1,5 mm2 

MPI-DN: ğŃcz·wka sprňŨynowa, przekr·j 
przewod·w 0,2 mm2 ï 1,5 mm2 

 

ZASILANIE (wyğŃcznie MPI-DN) 

Napiňcie zasilania 100 é 240 VAC 50/60 Hz 

Pob·r mocy Max 10 VA 

PodğŃczenie przewod·w ğŃcz·wka Ŝrubowa, przekr·j przewod·w 
0,2 mm2 ï 1,5 mm2 

 

WYMIARY MECHANICZNE ï OBUDOWA (MPI-D) 

Typ obudowy Do zabudowy tablicowej, tworzywo 
niepalne ĂNorylò 

Wymiary (wys. X szer. X gğ.) 72 mm X 144 mm X 130 mm 
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Wymiary wyciňcia w panelu 138+1 mm X 68+0,7 mm 

Maksymalna gruboŜĺ pğyty panelu 5 mm 

Masa ok. 1,1 kg 

StopieŒ ochrony od strony pğyty czoğowej IP54 

StopieŒ ochrony od strony pğyty tylnej IP30 

 

WYMIARY MECHANICZNE ï OBUDOWA (MPI-DN) 

Typ obudowy Z moŨliwoŜciŃ zawieszenia, tworzywo 
ABS 

Wymiary (wys. X szer. X gğ.) 217 mm X 257 mm X 125 mm  
(bez dğawik·w kablowych) 
247 mm X 257 mm X 125 mm  
(z dğawikami kablowymi) 

Masa ok. 2,1 kg 

StopieŒ ochrony IP54 

 

WARUNKI KLIMATYCZNE 

Temperatura pracy -20 ÜC é +50 ÜC 

WilgotnoŜĺ wzglňdna 0 é 75% (bez kondensacji pary wodnej) 

Temperatura przechowywania -30 ÜC é +80 ÜC 

Kategoria przepiňcia OVII 

StopieŒ zanieczyszczenia  PD2 

LVD (bezpieczeŒstwo) EN 61010-1 

EMC 

EMC Directive 2014/30/UE  
EN 61326-1:2013 Tabela 2 (odpornoŜĺ) 
EN 55011:2009+A1:2010 Klasa A 
(emisja) 

Miejsce instalacji 
Do uŨytku wewnňtrznego lub 
zewnňtrznego(1) 

(1)JeŨeli zapewniona jest dodatkowa ochrona przed opadami atmosferycznymi 
(zadaszenie) urzŃdzenie moŨe byĺ zainstalowane na zewnŃtrz budynku. 
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7. WYPOSAŧENIE I AKCESORIA  

7.1. WyposaŨenie podstawowe przyrzŃdu MPI-D 

¶ PrzyrzŃd MPI-Dïx       1 szt. 

¶ Uchwyt boczny mocujŃcy obudowň     2 szt. 

¶ Dokumentacja DTR ï drukowana     1 szt. 

¶ Dokumentacja DTR w wersji elektronicznej   1 szt. 

¶ Karta gwarancyjna      1 szt. 

¶ ĞŃcz·wki       1 kpl.  

¶ Opakowanie kartonowe     1 szt. 

7.2. WyposaŨenie podstawowe przyrzŃdu MPI-DN 

¶ PrzyrzŃd MPI-DNïx      1 szt. 

¶ Kabel zasilajŃcy sieciowy     1 szt. 

¶ Dokumentacja DTR ï drukowana     1 szt. 

¶ Dokumentacja DTR w wersji elektronicznej   1 szt. 

¶ Karta gwarancyjna      1 szt. 

¶ ĞŃcz·wki       1 kpl. 

¶ Opakowanie kartonowe     1 szt. 

7.3. WyposaŨenie dodatkowe przyrzŃdu 

¶ Konwerter z separacjŃ galwanicznŃ CONV485USB-I (USB / RS-485) 

¶ Konwerter serwisowy bez separacji galwanicznej CONV485USB (USB / RS-485) 

¶ Konwerter  CONV485E (Ethernet / RS-485) 

¶ Moduğ GSM 

¶ Program do wizualizacji i obr·bki danych MPI-C-Raport  

¶ Program do konfiguracji przyrzŃdu PMU-MPI-C 

¶ Transformator zasilajŃcy PSS 10VA 230/24 V AC firmy Breve 

¶ Transformator zasilajŃcy PSS 30VA 230/24 V AC firmy Breve  

¶ PrzekaŦnik 6A/230V AC z diodŃ sygnalizacyjnŃ LED do montaŨu na szynie TS-35 typu 
PI6-1P-24VAC/DC firmy Relpol SA 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
Konwertery CONV485USB-I, CONV485USB oraz CONV485E (Metronic AKP) 
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Transformatory PSS30 230V /24V i PSS10 230V/24V  firmy BREVE  
oraz przekaŦnik PI6-1P 24VAC/DC firmy Relpol SA 
 (wszystkie elementy do montaŨu na szynie TS-35) 

 
 

 

Moduğ GSM 
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8. PODMIOT WPROWADZAJłCY PRODUKT NA RYNEK UE 

 
Producent:  METRONIC AKP s.c. 

31-426 Krak·w, ul. ŧmujdzka 3 

Tel.: (+48) 12 312 16 80 

www.metronic.pl 

 
Sprzedawca:  

http://www.metronic.pl/
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Notes:  
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9.  MONTAŧ I PODĞłCZENIE Ó 

9.1. MontaŨ obiektowy 

Miernik MPI-D jest przyrzŃdem przystosowanym do zabudowy panelowej. MoŨna je 
montowaĺ w tablicach o gruboŜci Ŝcianki nie mniejszej niŨ 1mm. Przed montaŨem naleŨy 
wyciŃĺ w tablicy otw·r prostokŃtny o wymiarach podanych w tabeli poniŨej. Podana jest 
takŨe gğňbokoŜĺ zabudowy przyrzŃd·w. 

 

 MPI-D 

Otw·r montaŨowy w tablicy - szerokoŜĺ 138 +1 mm 

Otw·r montaŨowy w tablicy - wysokoŜĺ 68 +0,7 mm 

GğňbokoŜĺ zabudowy ok. 127  mm 

 

 
 

Wymiary obudowy oraz wymiary wykroju w panelu do zamontowania przyrzŃdu 

 
Celem zapewnienia swobodnego montaŨu elektrycznego zalecane jest jednak 

pozostawienie z tyğu przyrzŃdu dodatkowej wolnej przestrzeni okoğo 30 mm. Podczas 
montaŨu miernika w otworze pğyty naleŨy umieŜciĺ i odpowiednio uğoŨyĺ uszczelkň 
pomiňdzy tylnŃ ŜciankŃ ramki i pğytŃ. Po osadzeniu miernika naleŨy zamocowaĺ na jego 
bocznych Ŝciankach uchwyty montaŨowe Ăna zatrzaskò, a nastňpnie wkrňciĺ wkrňty 
dociskowe uchwyt·w. Dziňki zastosowaniu rozğŃczalnych listew zaciskowych moŨna 
najpierw dokonaĺ montaŨu elektrycznego, a nastňpnie zamontowaĺ miernik. 
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PrzyrzŃd MPI-DN jest urzŃdzeniem przystosowanym do montaŨu naŜciennego. 
Wymiary urzŃdzenia bez dğawik·w kablowych to 216 mm x 260 mm x 125 mm (wysokoŜĺ 
x szerokoŜĺ x gğňbokoŜĺ), patrz rozdziağ 13.  

 

     PrzyrzŃdy powinien byĺ tak zamontowane, aby nie byğy naraŨone na bezpoŜrednie 
nagrzewanie od innych urzŃdzeŒ.  
     NaleŨy dŃŨyĺ do takiego zamontowania przyrzŃdu, aby praca element·w o duŨym 

poziomie emisji zakğ·ceŒ (styczniki, przekaŦniki mocy, falowniki) nie zaburzağa pracy 
miernika. 

9.2. PodğŃczenie elektryczne miernika 

W przyrzŃdzie MPI-D wszystkie obwody elektryczne wyprowadzone sŃ do rozğŃcznych 
Ŝrubowych listew zaciskowych umieszczonych na pğycie tylnej przyrzŃdu. Do listew moŨna 
podğŃczaĺ przewody o przekroju do 1,5 mm2.   
W przyrzŃdzie MPI-DN obwody elektryczne wyprowadzone sŃ do listwy zaciskowej 

umieszczonej z przodu przyrzŃdu. Do listwy moŨna podğŃczaĺ przewody o przekroju od 
0,2 mm2 do 1,5 mm2. Zaleca siň stosowanie przewod·w o moŨliwie mağym przekroju ze 
wzglňdu na koniecznoŜĺ wyprowadzenia ich doŜĺ duŨej liczby przez dğawiki kablowe. 
Przewody powinny byĺ odizolowane na odcinku 8 mm do 10 mm na koŒcu. Listwy 

umoŨliwiajŃ stosowanie zar·wno przewod·w typu linka jak i drut. W przypadku stosowania 
grubszych przewod·w zalecane jest stosowanie w szafie pomiarowej ğŃcz·wki poŜredniej 
pomiňdzy okablowaniem obiektowym a przyrzŃdem. 

 

Nr 
zacisku 

OPIS 

1 +24V 

HART 2 I+ 

3 I- 

4 + 

Port szeregowy RS-485 (1) 

5 T(+) 

6 A(+) 

7 B(-) 

8 T(-) 

9 G 

10 F+ 
PULS 1 

11 F- 

12 F+ 
PULS 2 

13 F- 

14 +24V 

WyjŜcie analogowe 4-20mA (opcjonalne) 15 I+ 

16 I- 

17 +/~RL1 
WyjŜcie przekaŦnikowe RL 1 (0,1A/60V) 

18 -/~ RL1 

19 +/~ RL2 
WyjŜcie przekaŦnikowe RL 2 (0,1A/60V) 

20 -/~ RL2 

21 +/~ RL3 
WyjŜcie przekaŦnikowe RL 3 (0,1A/60V) 

22 -/~ RL3 

23 +/~ RL4 
WyjŜcie przekaŦnikowe RL 4 (0,1A/60V) 

24 -/~ RL4 
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25 + 

Port szeregowy RS-485 (2) 

26 T(+) 

27 A(+) 

28 B(-) 

29 T(-) 

30 G 

31 PE 

Zasilanie przyrzŃdu  32 +/~ 24V 

33 -/~ 24V 

Opis listew zaciskowych przyrzŃdu MPI-D 

 

 

Widok pğyty tylnej 

9.3. Separacja galwaniczna 

 
Separacja galwaniczna w MPI-D(N) 
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9.4. PodğŃczenie zasilania 

W przyrzŃdzie MPI-D (MPI-DN) konstrukcja zasilacza przyrzŃdu dopuszcza zasilanie 
napiňciem przemiennym, napiňciem stağym stabilizowanym lub niestabilizowanym. 
Zalecane jest zasilanie przyrzŃdu z transformatora separujŃcego 230V AC / 24 V AC. 
Tego typu transformator dostňpny jest jako wyposaŨenie dodatkowe przyrzŃdu. W 
przypadku napiňcia stağego, podğŃczenie biegunowoŜci nie ma znaczenia, poniewaŨ na 
wejŜciu znajduje siň prostownik, choĺ dla porzŃdku naleŨy podğŃczyĺ biegun Ă+ò do 
zacisku nr 32 (nr 34 w MPI-DN), a biegun Ăïò do zacisku nr 33 (nr 35 w MPI-DN), zgodnie 
z opisem. PrzyrzŃd posiada wewnŃtrz bezpieczniki polimerowe, kt·re w przypadku awarii 
przyrzŃdu przerywajŃ odw·d zasilania. Bezpieczniki powracajŃ do stanu normalnego po 
ustŃpieniu przyczyny zwarcia po kilku minutach. Na zacisku nr 31 (nr 33 w MPI-DN) 
wyprowadzona jest masa przyrzŃdu. Ze wzglňdu na tğumienie zakğ·ceŒ zaleca siň 
podğŃczyĺ masň do listwy potencjağu odniesienia szafy pomiarowej (tzw. masa lub Ă0ò). 

 

 

Dla zapewnienia bezpieczeŒstwa zasilanie doprowadzone do urzŃdzenia 
musi speğniaĺ warunki wymagane dla Ŧr·değ napiňcia obniŨonego SELV  
(Safety Extra Low-Voltage), o napiňciu zasilania 24 V DC zgodnie ze 
specyfikacjami normy IEC60950-1. 

 
 
 

PodğŃczenie masy do zacisku nr 31 oznaczonego symbolem  jest zalecane, ale nie 
konieczne. W szczeg·lnych przypadkach, gdy poziom zakğ·ceŒ Ăna masieò jest wysoki, 
moŨe siň okazaĺ nawet niekorzystne. W takim przypadku najlepiej jest odkğ·ciĺ 

potencjağ odniesienia za pomocŃ odpowiednich filtr·w. 
 

PrzyrzŃd MPI-DN moŨe byĺ r·wnieŨ zasilany napiňciem przemiennym 230 V (patrz 
rozdziağ 13). 

9.5. PodğŃczenie przetwornik·w do portu RS-485 (1) 

Ukğad interfejsu RS-485 (1) jest separowany galwanicznie od pozostağych obwod·w 
przyrzŃdu. Linie transmisji danych podğŃcza siň do zacisk·w nr 6 i nr 7 (oznaczonych 
odpowiednio A(+) i B(-)). Na listwie zaciskowej wyprowadzone sŃ dodatkowo linie 
oznaczone GND (zacisk nr 9) oraz +5 V (zacisk nr 4). Zacisk GND moŨe byĺ wykorzystany 
miňdzy innymi w celu podğŃczenia potencjağu odniesienia lub ekranu kabla transmisji 
danych. 
Linia transmisji danych powinna byĺ terminowana. JeŨeli przyrzŃd znajduje siň na 

jednym z koŒc·w, magistrali moŨna wykorzystaĺ wewnňtrzne rezystory terminujŃce 
znajdujŃce siň w przyrzŃdzie. W tym celu naleŨy zewrzeĺ zaciski A(+) z T(+) oraz B(-) 
z T(-). NaleŨy jednak pamiňtaĺ, Ũe wyjňcie wtyku spowoduje odğŃcznie rezystora od linii, 
co w skrajnym przypadku moŨe uniemoŨliwiĺ transmisjň danych. 

 

! 
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PodğŃczenie magistrali RS-485 do przyrzŃdu 
a) przyrzŃd znajduje siň na koŒcu magistrali, wykorzystanie wewnňtrznego ukğadu terminujŃcego, 

b) przyrzŃd znajduje siň pomiňdzy innymi urzŃdzeniami podğŃczonymi do magistrali   

 

Wszystkie przetworniki podğŃcza siň do jednej pary przewod·w r·wnolegle. Magistrala 
RS-485 nie powinna tworzyĺ poğŃczenia rozchodzŃcego siň gwiaŦdziŜcie. UrzŃdzenia 
powinny byĺ podğŃczane kolejno (koŒce magistrali RS-485 naleŨy terminowaĺ 

rezystorami odpowiadajŃcymi impedancji falowej). W warunkach przemysğowych 
bezwzglňdnie zalecana jest para skrňcana najlepiej w ekranie. Ekran powinien byĺ 
uziemiony lub poğŃczony z potencjağem odniesienia przynajmniej w jednym miejscu linii. 
Standard RS-485 dopuszcza podğŃczenie do 32 urzŃdzeŒ, maksymalna dğugoŜĺ linii 
wynosi 1200 m. 

 

 
PodğŃczenie rejestratora MPI-D oraz przetwornik·w do magistrali RS-485 (przykğad) 

9.6. PodğŃczenie przetwornik·w komunikujŃcych siň w protokole HART 

Pňtlň prŃdowŃ sğuŨŃcŃ do podğŃczenia przetwornik·w komunikujŃcych siň 
w standardzie HART podğŃcza siň do  

¶ zacisk·w nr 1 i nr 2 oznaczonych odpowiednio (+, I+) w przypadku gdy pňtla ma byĺ 
zasilana z przyrzŃdu (na zacisku 1 wyprowadzone jest napiňcie +24V, kt·re umoŨliwia 
zasilanie pňtli);  

¶ zacisk·w nr 2 i nr 3 oznaczonych odpowiednio (I+, I-) w przypadku gdy pňtla ma byĺ 
zasilana z zewnňtrznego zasilacza. 

  
 

! 
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PodğŃczenie pňtli prŃdowej do przyrzŃdu 
a) pňtla zasilana z przyrzŃdu; b) pňtla zasilana z zewnňtrznego Ŧr·dğa napiňcia 

9.7. PodğŃczenie przyrzŃdu MPI-D jako Secondary Master 

UrzŃdzenie MPI-D moŨe pracowaĺ zar·wno jako Primary Master jak i Secondary 
Master. JeŨeli przyrzŃd ma pracowaĺ w trybie Secondary Master pňtlň prŃdowŃ podğŃcza 
siň r·wnolegle do zacisk·w nr 2 i nr 3 oznaczonych odpowiednio I + oraz I-. 

 

 
 

PodğŃczenie przyrzŃdu MPI-D jako Secondary Master 

9.8. PodğŃczenie sygnağ·w do wejŜĺ dwustanowych 

PrzyrzŃd wyposaŨony jest w dwa wejŜcia typu PULS:  

¶ wejŜcie PULS 1, zaciski nr 10 i nr 11, 

¶ wejŜcie PULS 2, zaciski nr 12 i nr 13. 
Standardowo przyrzŃd dostarczany jest w konfiguracji OC (sygnağy bierne ï typu styk 

lub tranzystor OC). Istnieje takŨe moŨliwoŜĺ podğŃczenia dw·ch innych typ·w sygnağ·w: 

¶ aktywne napiňciowo ï wejŜcie o wysokiej impedancji > 10 kɋ, 

¶ w standardzie NAMUR, 
jednak zwiŃzane jest to ze zmiana konfiguracji hardwareôowej i naleŨy skontaktowaĺ siň z 
producentem (patrz rozdz. 8). 
W przypadku wejŜcia typu styk napiňcie w stanie otwartym wynosi 5 VDC, a prŃd 

w stanie zwarcia ï ok. 5 mA.  
W przypadku wejŜcia typu styk/tranzystor OC napiňcie w stanie otwartym wynosi 

12 V DC, a prŃd w stanie zwarcia ï ok. 12 mA.  
Dla wejŜcia napiňciowego wysoko impedancyjnego poziom zağŃczania wynosi ok. 

2,7 V, poziom wyğŃczania ï ok. 2,4 V. Zakres napiňcia wejŜciowego od 5 VDC do 24 VDC.  














































































































































